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[T]whileX>0doX:=X-Y;Y:=1-Yod [T]

A ciklus-invariansnak gyengébbnek vagy egyenlének kell lennie, mint [ T ]. De ,,T” azonosan
igaz, ezért ennél nincs gyengébb formula, tehat a ciklus-invarians is , T” lesz.

Hatarozzuk meg a ciklus-szamlalét:

X Y 2X-Y Valéjdban ez nem egy tokéletes
8 5 11 while X >0 do ciklus-szamlald, mert lathatjuk,
3 -4 10 [TAX>0A2X-Y=n] hogy Y lehet kell6en nagy ahhoz,
7 5 9 [TA2(X-Y)-1+Y<n] hogy a 2X-Y kifejezés egy negativ
2 -4 8 X :=X-Y; szamot adjon eredményil.
6 5 7 [TA2X-14Y<n]
1 -4 6 Y:=1-Y A tokéletes ciklus-invarians:
5 5 5 [TA2X-Y<n] 2X-Y+|Y|+]|1-Y| lenne.

od

[TAX<n] Mi most a 2X-Y formulat
LTAX>032X-Y>0" [T] hasznéljuk.

Dupla-ciklusos feladat gyakorlasa:
X:=0;Y:=0; whileY<ndoX:=X+2Y+1; Y := Y+1 od;
Y :=0; while X>0do Y := Y+2X-1; X :=X-1 0od [ Y = n"]

irjuk fel egy tetszleges n-re, hogy a két ciklus milyen valtozéértékeket vesz fel futdsa soran.

n X Y n Y P=Y+X’=n*AX20
3 0 0 3 0 u=X

1 1 17

4 2 32 A borddval kiemelt formula-

45 részek a ciklus-feltételbdl

Az elsd ciklusnal jol [athato, 56 szarmaznak. De hogy miért
hogy X = Y2 Ez jol johet nekilink a 65 arrél fogalmam sincs még.
ciklus-invarians meghatdrozasanal. 72
U=n-Y 77 Mosta ,PABOU>0"
P=X=Y*AOSYAY<n 80 formula nincs megadva!

Ezt a ciklus-invarianst én sem értem.

Kettes alapu logaritmus:
X:=1,Y:=0;whilen=XdoX:=2X;Y:=Y+1lod;Y:=Y+1[Y=[log,n]]

n X Y P=2"=XAX<2nAn<X
1 1 0 U=n-Y
2 1 Ezt a feladatot a végfeltételbdl visszafelé haladva oldottuk meg!




Egymasba agyazott ciklusok:

X:=m;Z:=0; whileX>0doY:=n;
whileY>0doZ:=7Z+1;Y:=Y-1;0d; X:=X-1;0d [Z=mn]

m n Y Z Z =mn (The fuck I'm reading?)
3 4 ? 0 Z+Xn+Y=mnAX=20AY2=>0
? 4
? 8 u=X
p=72??

ZH feladat példa:
Y:=X;Z:=\; whileY#Ado
if f(Y) = f(t(Y)) then Z := Zf(Y) else skip fi;

Y :=t(Y)

[ Zdec(Y) =dec(X)A|Y [ <v] // meg van adva
od [ Z=dec(X) ] // dec(accbbbaa) = cbba

A megadott formulardl tudjuk, hogy az od

[ dec(X) = dec(X) ] rész el6tt all. Es az ott 4ll6 formulak alakja:
Y:i=X; ,P AU < N” alakd. Tehat:
[ dec(Y) = dec(X) ] P = Zdec(Y) = dec(X), illetve U = | Y|
Z:=\
[ Zdec(Y) = dec(X) ] // while feletti: P
while Y #A do
[ Zdec(Y) =dec(X) AYzAA Y| =v] // while alatti: PABAU=N
if f(Y) =f (t(Y) ) then
[ Zdec(Y) =dec(X) AYzAA |Y| =vAf(Y)=Ff(t(Y))] // if alatti: P A B (IF formulai)
[ Zf(Y)dec( t(Y)) =dec(X) A [t(Y)] <Vv]
7 :=7f(Y);
[ Zdec( t(Y) ) =dec(X) A |t(Y)] <Vv] // else feletti: Q
else
[ Zdec(Y) =dec(X) AYzAA|Y| <vAf(Y)zf(t(Y))] // else alatti: P A =B
[ Zdec( t(Y)) =dec(X) A Jt(Y)] <v] // egyszerli masolas tortént
skip
[ Zdec( t(Y) ) =dec(X) A |t(Y)] <Vv] // fifeletti: Q
fi;
[ Zdec(t(Y)) =dec(X) A Jt(Y)]| <Vv] // ez lesz a Fl Q-ja (fi alatti rész!)
Y :=t(Y)
[ Zdec(Y) =dec(X) A |Y]| <Vv] // ez az adott (P AU < N)
od
[ Zdec(Y) =dec(X) AY =A] //PN-B

[ Z=dec(X) ] PABAU>0: Zdec(Y)=dec(X) AYZAD |Y| >0



