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Targy

E szabvany a darugyartas teriletén leggyakrabban hasznalt fogalmakat tartalmazza magyar, angol, francia
és orosz nyelven.

E szabvany a daruk fébb tipusaira, mlszaki jellemzobire, valamint azok szerkezeti egységeire vonatkozo
fogalmakat hatarozza meg.

Megjegyzés:
A meghatarozasok szemléltetésére kozolt dbrak csak tajékoztatasul szolgalnak.

0. A daru meghatarozésa

Daru: horogra fliggesztett vagy mas teherfevevd eszkdzzel megtartott terhek emelésére és térbeli mozgatéa-
sara szolgéld, szakaszos mikddési gép.
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Scope

ISO 4306 establishes vocabulary
in English, French and Russian
of the most commonly used
terms in the field of cranes.

This part of ISO 4306 defines
terms concerning the main types
of crane, parameters, general
concepts and component parts.

NOTE — Diagrams illustrate some of the
definitions and are given only for general
guidance.

0 Definition of a crane

Crane: Cyclic action machine in-
tended for hoisting and moving
in space of a load suspended by
means of a hook or other load-
handling device.

Domaine d’application

L'ISO 4306 établit un vocabulai-
re, en anglais, francais et russe,
des termes les plus courants uti-
lisés dans le domaine des appa-
reils de levage a charge suspen-
due.

La présente partie de I'lSO 4306
définit les termes relatifs aux
types principaux d'appareils de
levage a charge suspendue, aux
parametres, aux concepts géné-
raux et aux parties composan-
tes.

NOTE — Des schémas comélémentaires

illustrent certaines définitions et sont
donnés uniguement a titre indicatif.

Définition d’'un appareil

de levage a charge sus-
pendue

appareil de levage a charge
suspendue (grue, pont roulant,
portique, blondin, etc.): Appareil
a fonctionnement discontinu des-
tiné a lever et manutentionner,
dans l'espace, les charges sus-
pendues a l'aide d'un crochet ou
d’'un autre accessoire de préhen-
sion.

O6nactb NnpuMeHeHus

NCO 4306 npencraBnseT cobon
CloBapb TEPMUHOB HA BEHrepc-
KOM, aHIMNCKOM, dopaHLy3C-
KOM M PYCCKOM $3blkax, Hambo-
Jiee LMPOKOro MPUMEHS-EMbIX B
061aCcTN KPaHOCTPOEHMS.

HacTtogwas 4acte WVCO 4306
onpenenseT TEPMUHLI, Kacalo-
LLIMECS OCHOBHbIX TUMOB KPaHOB,
napamMeTPOB, OCHOBHLIX MOHATUNA
N y3r0B.

[MpumMedaHne — Cxembl, MAIOCTPUPYIO-
e HEKOTOPbLIE OMNPedeneHns, 4ainTCs
TONBKO OJ19 CBEeOEeHWS.

Onpepenenus KpaHa

KpaH rpy3onogbeMHblin: Ma-
WMHa  UMKJIMYHOrO  OeicTBug,
npedHasHavyeHHas Ons nogbema
N NepemeLlleHnst rpysa B MpPoCT-
paHCTBe, MOABELEHHOro C Mo-
MOLLLbIO KpIOKa Unu yaep»xuBae-
MOTrO APYrMM rpy303axBaTHbLIM
OpraHom.
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1. A daruk tipusai
Types of crane
Types d’app areils de levage a charge susp endue
Twvnbl KpaHoB

1.1. A daruk osztalyozasa szerk ezet szeri nt
Classi ficati on of cranes by construction
Classification des appareils de lev age a charge suspe ndue en fonction de leur
conception
Knaccudoumkauusa KpaHoOB No KOHCTPYKLLMK

1.1.1. Hid tipusu daru: daru, amelynek a teherfelvevd
eszkbze a daruhidon mozgo futbmacskara vagy
emelédobra vagy gémes darura van felfliggesztve.

overhead type crane: Crane with its load-hand-
ling device hung from a crab or a hoist or a jib
crane capable of travelling along a bridge.

appareil de levage a char ge suspen due du type
pont: Appareil de levage dont le dispositif de pré-
hension est suspendu a un chariot, a un palan ou
a une grue susceptible de se déplacer le long d'un
pont.

KpaH MOCTOBOro tuna: KpaH, y KOTOporo rpy3o-
3axBaTHbIN OpraH NOABELLEH K FPY30BON TENEXXKE,
Tam Man CTPENOBOMY KpPaHy, NepemMeLLaloLLMMCS
Mo MOCTY.

1.1.1.1. Futédaru: daru, amelynek a hidszerkezete kdzvet-
lendl tamaszkodik a darupalyara.

overhead travel ling crane: Crane with its bridge
girders directly supported on rail tracks by travel-
ling carriages.

pont r oulant: Appareil de levage a charge sus-
pendue dont les éléments porteurs s’appuient di-
rectement sur une voie de roulement.

KpaH MOCTOBOW: KpaH, HEeCylMe 3fIEMEHTHI
KOHCTPYKLMN KOTOPOro OnMpaloTCsa HEMOCPEACT-
BEHHO HA NMOAKPAHOBLIN MyTb.
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1.1.1.2. Bakdaru: daru, amelynek a hidszerkezete labak- ‘OQT
kal tamaszkodik a darupalyara.

portal bridge crane: Crane with the bridge girders
supported on the rail tracks by legs.

pont por tique: Appareil de levage a charge sus- 3
pendue dont les éléments porteurs s’appuient sur
une voie de roulement par I'intermédiaire de palées
d’appui. 0 0
KpaH Ko350BoM: KpaH, HecyllMe 3MeMeHTh

KOHCTPYKLMM KOTOPOIro ONMpatoTCs Ha MOAKPaHO- / %7/ 7%7‘

BbIl NyTb MNP MNMOMOLLM OMOPHbLIX CTOEK.
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1.1.1.3.

Félbakdaru: daru, amelynek a hidszerkezete az
egyik oldalon kozvetlenil, a méasik oldalon pedig
labbal tamaszkodik a darupalyara.

semi-portal bridge crane: Crane with its bridge
girders supported on the rail track directly at one
end and by legs at the other end.

pont semi-portique:  Appareil de levage a charge
suspendue dont les éléments porteurs s’appuient
sur une voie de roulement, d'un c6té directement
et de l'autre cOté par l'intermédiaire de palées
d’appui.

KpaH nonykosnoBom: KpaH, HECYLLNE 3/IEMEHTHI
KOHCTPYKLMM KOTOPOIro ONMpatloTCs Ha NoaKpaHo-
BbIl MyTb, C OOHOW CTOPOHbLI HEMOCPEACTBEHHO, a
C APYron CTOPOHbBI — MPW MOMOLLM OMOPHBIX CTOEK.
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1.1.2.

Kéabel tipust daru: daru, amelynek a teherfelvevé
eszkdze a tartdoszlopokhoz rogzitett tartokdtélen
mozg6 futdbmacskara van felfiiggesztve.

cable type crane: Crane with a load-handling
device suspended from a trolley travelling along
track ropes secured to masts.

appareil de levage a charge suspendue du type
blondin: Appareil de levage dont le dispositif de
préhension est suspendu a un chariot qui se dép-
lace le long de cables porteurs fixés a des palé-
es-supports.

KpaH KabenbHoro tuna: KpaH, y KOToOporo rpy-
303axBaTHbIA OpraH NoABeLleH K rpy30BOM TeNexX-
Ke, NepemeLLaloLLIencs No HECYLLMM KaHaTaMm, 3aK-
pensieHHbIM Ha ornopax.

1.1.2.1.

Kabeldaru: daru, amelynek a kotele mint tarto-
szerkezet a tartdoszlopok felsé részéhez van rog-
Zitve.

cable crane: Crane whose supporting elements
are ropes secured to the tops of supporting masts.

blondin: Appareil de levage a charge suspendue
dont les éléments porteurs sont des cables fixés
en haut des palées-supports.

KpaH KabenbHbIN: KpaH, HECyLWnMKn 3nemMeHTamMmm
KOTOPOro 4BNAIOTCA KaHaTthbl, 3aKperuieHHble B
BerHeIZ 4aCTn OMNOPHbLIX MadT.

T T PT T T T T
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1.1.2.2.

Kabelhiddaru: daru, amelynek a kétele mint tar-
toszerkezet a labakon allo6 hidszerkezet végéhez
van rogzitve.

portal cable crane: Crane whose supporting ele-
ments are ropes secured at the ends of a portal
bridge mounted on two legs.

pont portique a cable: Appareil de levage a char-
ge suspendue dont les éléments porteurs sont des
cables fixés aux extrémités d’'un pont monté sur
des palées-supports.

KpaH KabenbHbIW MocToBOWM: KpaH, HecyLumMu
3MeMeHTaMM KOTOPOrO SBASIOTCA KaHaThl, 3aKpen-
NEeHHble Ha KOHLAX MOCTa, YCTaHOBJIEHHOMO Ha
OMOPHBIX CTOMKaX.

: ;
77 SIS

1.1.3.

Gémes daru: daru, amelynek a teherfelvevé esz-
kdze a gémre vagy a gémen mozgo6 futdbmacskara
van felfiggesztve.

jib type crane: Crane with a load-handling device
suspended either from ajib or from a crab travelling
along the jib.

appareil de levage a charge suspendue du type
grue: Appareil de levage dont le dispositif de pré-
hension est suspendu a la fleche ou au chariot qui
se déplace le long de la fleche.

KpaH CTpeJsioBOoro tmna: KpaH, Y KOTOPOro rpy-
303axBaTHbIN OpraH nogselleH K CcTpene uin Te-
JNIeXXKe, I'IepeMeLLI,aIOLLLGIZCﬂ no cTpene.

1.1.3.1.

Portaldaru: vasuti vagy kozuti forgalom atenge-
désére alkalmas, mozgd6 portalra szerelt forgoda-
ru.

portal slewing crane: Travelling slewing crane
mounted on a portal capable of allowing railcars
or road vehicles to pass under it.

grue orientable sur portique:  Grue mobile a fle-
che orientable, montée sur un portique permettant
le passage de véhicules, wagons ou camions.

KpaH nopTtanbHbli: KpaH, nepeaBn»kHoi noBo-
POTHLIA Ha nopTane, npedHa3Ha4YeHHOM 45 Npo-
MyCcKa »KeIe3HOA0POXKHOO M aBTOMOBUILHOMO
TpaHcnopTa.

10
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1.1.3.2.

Félportaldaru: vasuti vagy kozuti forgalom aten-
gedésére alkalmas, mozgo félportal szerkezetre
szerelt forgodaru.

semi-portal slewing crane: Travelling slewing
crane mounted on a semi-portal capable of allo-
wing railcars or road vehicles to pass under it.

grue orientable sur semi-portique:  Grue mobile
a feche orientable, montée sur un semi-portique
permettant le passage de véhicules, wagons ou
camions.

KpaH nonynopTtasnbHbii: KpaH nepensuxHONM,
NOBOPOTHLIN, HA NOynopTane, NpeaHasHa4eHHOM
L1 MPOMYCKa »Kene3HOO0POXHOro UM aBTOMO-
OWUBHOrO TpaHcnopTa.

1.1.3.3.

Onjar6 gémes daru: gémes daru, amely felsze-
relhetd torony szerkezettel is és amely darupéalya
nélkul képes helyvéltoztatasra, teherrel vagy teher
nélkil, megbrizve az allékonyséagat, a nehézségi
erd hatasara.

mobile crane: Jib crane, which may be fitted with
a mast (tower attachment), capable of travelling,
laden or unladen, without the need for fixed run-
ways and which relies on gravity for stability.

grue mobile: Grue a fleche qui peut étre pourvue
d’'un mat (équipement tour), capable de se dépla-
cer, chargée ou non chargée, sans avoir besoin
de voie de roulement fixe et qui demeure stable
sous l'influence de la gravité.

KpaH CTpesioBoM camoxoaHbIN: KpaH CTpenoBo-
ro TMNa, KOTOPLIA MOXKET BbITb CHabXeH HalleH-
HO-CTPesI0BbIM 0O0PYA0BAHMEM M MOXKET NEPEME-
WATbCS B HEHArPY>KEHHOM WU Harpy>XeHHOM CO-
CTOSHMK, Be3 NOAKPAHOBOIO MyTH, COXPaHsis CBOIO
YCTOMYMBOCTb BCIEACTBUE CUSbI TAXKECTU.

1.1.3.4.

Toronydaru: gémes forgddaru, amelynek gémje
a figgblegesen elhelyezett torony felsé részéhez
van rogzitve.

tower crane: Slewing jib type crane with jib located
at the top of a vertical tower.

grue atour: Grue afleche orientable dont la fleche
est montée sur la partie supérieure d’'un pyléne
vertical.

KpaH 6aweHHbIN: KpaH NOBOPOTHLIN CO CTPESION,
3aKPENIEHHON B BEPXHEW YacTu BepTUKasbHO
PAaCMNONIOXKEHHOM BallHW.

0=

11
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1.1.35.

Vasuti daru: vasUti palyan mozgé alvazra szerelt
daru.

railway crane: Crane installed on a special plat-
form travelling on railway tracks.

grue sur voie ferrée: Grue montée sur une pla-
te-forme qui se déplace sur voie ferrée.

KpaH xxene3Ho[opoXHbIn: KpaH, CMOHTMPOBaH-
HbIM Ha MnaTdopMe, NEPEABUralOLLEAC MO XKe-
NE3HO0POXKHOMY NyTK.

1.1.3.6.

Uszédaru: a daru elhelyezésére és szallitasara
alkalmas, 6njaré vagy vontatott pontonra szerelt
daru.

floating crane: Crane mounted on a special self-
propelled or towed pontoon designed for its sup-
port and transport.

grue flottante: Grue montée sur un ponton destiné
spécialement a la porter et a le déplacer.

KpaH nnaBy4mi: KpaH Ha CaMOXOAHOM MK He-
CaMOXOHOM MOHTOHE, MPefHa3HAYEHHOM O/19 er0
YCTaHOBKW U NepeaBUXeHus.

1.1.3.7.

Fedélzeti daru: a hajo fedélzetére szerelt, annak
be- és kirakodasara alkalmas forgddaru.

deck crane: Slewing crane mounted on a ship’s
deck and intended for loading and unloading the
ship.

grue de bord: Grue a fleche orientable, montée
a bord d’'un navire et destinée au chargement et
au déchargement de celui-ci.

KpaH CTpesioBoM cypoBOW: KpaH MOBOPOTHLINA,
YCT@HOBIEHHLIN Ha BOPTY CyaHa U NPeLHAa3HaveH-
HBIA 019 ero 3arpy3ky 1 pasrpysku.

1.1.3.8.

Arbécdaru: also és felsd csapagyazassal ellatott,
fliggbleges arbdchoz alul csukldsan rogzitett gém
forgddaru.

derrick crane (mast crane):  Slewing crane with
a jib hinged at the lower part of a vertical mast
which is supported at the top and the bottom.

mat de charge (grue-derrick):  Grue a fleche ori-
entable dont la fleche est articulée sur un mat muni
d’'un appui en bas et d'un appui en haut.

KpaH MaydToBbIf: KpaH NOBOTOPHLIN, CO CTPESION,
3aKPENNEHHON LWAPHUPHO Ha MayTe, UMEIOLLEN
HV>KHIOIO 1 BEPXHIOIO OMOpBI.

12
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1.1.3.8.1. Kotélrogzités“u arbocdaru: arbocdaru, amelyen
az arboc felsd részét feszitokotelekkel rogzitik.

guy-derrick crane: Derrick crane with the top of
the mast held by means of guy ropes.

grue-derrick a haubans: Grue-derrick dont le ha-
ut du mat est fixé a l'aide de tirants a cébles
(haubans).

KpaH MauYTOBbIA BaHTOBbIN: KpaH Ma4yTOBbIN C
3aKpernJieHnem Bepxa MadTbl MOCPenCTBOM KaHAT-
HbIX OTTAXKEK-BAHTOB.

27777 VAN

1.1.3.8.2. Merev labazatu arb6cdaru: arbocdaru, amelyen
az arboc felsd részét merev rudazat rogziti.
rigid-braced derrick crane:  Derrick crane with
the top of the mast held by means of rigid bracing.
grue-derrick a appui rigide:  Grue-derrick dont le
haut du mét est fixé a I'aide de tirants rigides.
KpaH MayTOBbIA XXECTKOHOMMIA: KpaH MayToBbI

C 3aKperuieHnemMm Bepxa MadTbl nocpencTtsOM
XKECTKUX THr.

1.1.3.9. Konzoldaru: gémes daru, amelyen a teherfelvevd
eszkdz mereven a konzolra (gémre) vagy konzolon
(gémen) mozgo futbmacskara van felfliggesztve.

cantilever crane: Jib crane with a load-handling
device suspended either from a rigidly secured
cantilever (a jib) or from a crab travelling along the
cantilever.

grue a potence: Appareil de levage a charge
suspendue du type grue dont le dispositif de pré-
hension est suspendu a une potence (fleche) fixée
rigidement ou a un chariot qui se déplace le long
de la potence (fleche).

KpaH KOHCObHBbIN: KpaH CTPenosoro tuna, rpy-
303axBaTHbLIN OPraH KOTOPOro MOABELIEH K »KeCT-
KO 3aKPEerIeHHON KOHCOSM (CTPEene) Uim K Tesex-
Ke, NepemeLLaloLLencs no KOHCoM (cTpene).

13
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1.1.3.9.1.

Oszlopos konzoldaru: talajszintre alapozott és
az alapozasban elhelyezett talpcsapagyban forga-
si lehet6séggel bird, vagy oszlophoz rogzitett és
az oszlopon forgasi lehetdséggel birdé konzoldaru.

pillar jib crane: Cantilever crane either capable
of rotating on a pillar fixed at its base to a founda-
tion, or secured to a pillar which can rotate in a
support socket in its foundation.

grue a fat (potence sur colonne):  Grue a poten-
ce, soit orientable sur une colonne dont la base
est fixée a la fondation, soit fixée a une colonne
orientable dans le logement de fondation.

KpaH KOHCOJIbHbIN Ha KOJIOHHE: KpaH KOHCOJS1b-
HbI, UMEIOWMN BO3MOXXHOCTb BpaLaTbCsl Ha KO-
JIOHHE, OCHOBaHWE KOTOPOW NPUKPENSIEHO K GOYH-
OAMEHTY, MO0 NPUKPENSIEHHBIA K KOIOHHE, KOTO-
pas MOXKET BpallaTbCs B NOONATHUKE, pasMeLLeH-
HOM B doyHOAMEHTeE.

1.1.3.9.2.

Fali konzoldaru: a falra fixen felerfsitett daru,
vagy atalajszint felett a falra vagy tartdszerkezetre
rogzitett, darupalyan mozg6 konzoldaru.

wall crane: Crane either fixed to a wall or capable
of travelling on elevated tracks secured to a wall
or bearing structure.

grue murale: Grue fixée a un mur, ou susceptible
de se déplacer le long d'une voie de roulement
aérienne fixée a un mur ou a une charpente de
batiment.

KpaH HacTeHHbIn: KpaH CTauuoHapHbIA, npu-
KPEMNMEHHBIN K CTEHE, NMMBO NepeMeLllatoLLIMACS No
Ha[3eMHOMY KPaHOBOMY MyTW, 3aKPEMNSIEHHOMY Ha
CTEHE WSIN HECYLLLEN KOHCTPYKLMN.

S LL Ll
A (c=0

NONN N

1.1.3.9.3.

Kerékpardaru: talajszinten levd darupalyan moz-
go és felsd vezetdbgorgdbkkel megtamasztott kon-
zoldaru.

walking crane: Cantilever crane that travels along
a ground rail track and is supported by elevated
guides.

grue vélocipéde: Grue a potence se déplacant
sur une voie de roulement a rail au sol et maintenue
par un guide supérieur.

KpaH BeJsiocuneaHbin: KpaH KOHCOJSIbHbIBI, Nepe-
MeLLLAIOLWMIACS MO HA3EMHOMY PENBCOBOMY MYTU U
YOEPXKUBAEMbBIN BEPXHEN HAMPaBNAOLLEN.

=

2T T
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1.2.

A daruk osztalyozésa a teherfelvev” o eszkoz fajtaja szerint

Classification of cranes by the load-handling device

Classification des appareils de levage a charge suspendue en fonction de leur

élément de préhension

KﬂaCCVId.')VIKaLI,VIﬂ KpaHOB NO BUAOy rpy3o3axeaTtHOro MmexaHm3ma

1.2.1.

Horoglizem“u daru: daru, amelynek teherfelvevd
eszkdze horog.

hook crane: Crane with a hook as the load-hand-
ling device.

appareil de levage a crochet:  Appareil de levage
a charge suspendue dont I'élément de préhension
est un crochet.

KpaH KploKoBou: KpaH, 060pyaoBaHHbIA rpy30-
3axBaTHLIM OpPraHoM B BMOE KPIOKA.

Eoirell

1.2.2.

Markolés daru: daru, amelynek teherfelvevé esz-
koze markolé.

grabbing crane: Crane with a grab as the load-
handling device.

appareil de levage a benne preneuse: Appareil
de levage a charge suspendue dont I'élément de
préhension est une benne preneuse.

KpaH rpendepHblin: KpaH, obopyaoBaHHbIN rpy-
303axBaTHbEIM OpPraHoM B BUAE rpendoepa.

1.2.3.

Magneses daru: daru, amelynek teherfelvevd
eszkdze emeldbmagnes.

magnet crane: Crane with an electromagnet as
the load-handling device.

appareil de levage a électroporteur:  Appareil de
levage a charge suspendue dont I'élément de pré-
hension est un électroporteur.

KpaH MarHuTHbIN: KpaH, 060pyooBaHHbIA rpy30-
3axBaTHLIM OpraHoM B BWOE 3/IeKTpOoMarHuTa.

Sto

=

15




MSZ ISO 4306-1:1992

1.2.4.

Magneses adagszallitd daru:  futddaru, amelynek
teherfelvevd eszkdze emelémagnes és adagteknd
mozgatasara alkalmas szerkezet.

box-handling crane withmagnet:  Overhead type
crane with an electromagnet as the load-handling
device and also having a device for handling char-
ging boxes.

pont roulant électroporteur pour auges a mit-
railles (pont roulant & auges et a électroporte-
ur): Appareil de levage a charge suspendue du
type pont dont I'élément de préhension est un
électroporteur et qui est muni d'un dispositif a
manutentionner les auges a mitrailles.

KpaH MyJibAOMarHWTHbIN: KpaH MOCTOBOrO Tw-
na, 06opy[OBaHHbLIN MPY303axBaTHLIM OPraHoM B
BMOE JMIEKTPOMarHWTa 1 NpucnocobneHnem ong
nepeMeLLEHNs My b,

1.2.5.

Markol6s adagszallité daru:  futédaru, amelynek
teherfelvevd eszkdze markol6 és adagteknd moz-
gatasara alkalmas szerkezet.

box-handling crane with grab:  Overhead type
crane with a grab as the load-handling device and
also having a device for handling charging boxes.

pont roulant a benne preneuse por auges a
mitrailles: Appareil de levage a charge suspendue
du type pont dont I'élément de préhension est une
benne preneuse et qui est muni d’'un dispositif a
manutentionner les auges a mitrailles.

KpaH myJnibgorpendpepHbli: KpaH MOCTOBOIO TU-
na, obopyaoBaHHbLIA MPy303axBaTHLIM OPraHoMm B
BMOe rpendbepa 1 npucnocobneHnemM ons nepe-
MELLEHMS MYSTbA.

o

o

1.2.6.

Berakédaru: futdédaru, adagtekndé megfogasara
alkalmas karral.

open-hearth furnace charging crane:  Overhead
type crane equipped with a device for handling
charging boxes.

pont roulant chargeur de four Martin (pont ro-
ulant chargeur de four): Appareil de levage a
charge suspendue du type pont équipé d'un dis-
positif & manutentionner les auges a mitrailles.
KpaH MyJibA03aBasioyHbIn: KpaH MOCTOBOrO Tw-
na, o6opyooBaHHLIN XOOOTOM /19 3axBaTa My b,

=

Jr
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1.2.7.

Tuskeh(z6 daru: futédaru, az elektrolizal6 ke-
mencékbdl a tiiske kihlzaséara alkalmas fogdszer-
kezettel.

electrode-handling crane:  Overhead type crane
equipped with a grip for removing electrodes from
electrolysers.

pont roulant arrache-goujons:  Appareil de leva-
ge a charge suspendue du type pont équipé d’'un
dispositif a extraire les goujons des électrolyseurs.
KpaH WTbipeBon: KpaH MOCTOBOrO Tvna, obopy-
OOBaHHbIA 3aXBaTOM A9 M3BMEYEHUS LITHIPEN N3
3NEKTPOM3EPOB.

fu’

1.2.8.

Felrakddaru: futédaru, fiiggbleges oszloppal és
emelbvillaval.

overhead travelling stacking crane:  Overhead
type crane equipped with a suspended mast car-
rying the stacking forks.

pont roulant gerbeur:  Appareil de levage a char-
ge suspendue du type pont équipé d'un f(t
suspendu verticalement et portant un dispositif a
gerber les colis.

KpaH-wTtabenep: KpaH MOCTOBOro tTvna, obopy-
OOBaHHbI BEPTUKATbHON KONTOHHOW C YCTPOWUCT-
BOM 019 WITABeMPOBaHMSs rpy30B.

e
o

1.2.9.

Ontddaru: futddaru, dntdlst emelésére és billen-
tésére alkalmas szerkezettel.

ladle crane: Overhead type crane equipped with
mechanisms for lifting and tipping foundry ladles.

pont roulant de coulée: Appareil de levage a
charge suspendue du type pont équipé des mé-
canismes a lever et basculer la poche de coulée.
KpaH fiMTenHbIn: KpaH MOCTOBOro Tuna, obopy-

[OBaHHbIA MEXAHWM3MOM MOAbEMA U onpokungbiBa-
HUS IMTEMHOrO KoBLLUA.

1.2.10.

Fogdkaros daru: futdédaru, bugak megfogasara
és kemencébe rakasara alkalmas vizszintes fogo-
karral és forgéoszloppal.

ingot charging crane: Overhead type crane
equipped sith a slewing column the lower part of
which carries horizontal dogs for gripping and char-
ging ingots.

pont roulant chargeur de lingots: Appareil de
levage a charge suspendue du type pont équipé
d’'un fat pivotant dont la partie inférieure porte la
pince horizontale a enfourner les lingots.

KpaH nocapo4Hbii: Kpad MOCTOBOro Tvna, 0b6o-
PYyOOBaHHbI BPaLLAIOLLENCS KONTOHHOW C FOPU30H-
TaNbHLIMK KNELWLAMN B HUXKHEN e€ vyacTu Ona 3a-
XBarTa M Nocagkn B nedb 3aroTOBOK.
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1.2.11.

Kovacsdaru: futddaru, bugadk emelésére, mozga-
tasara és forgatasara alkalmas szerkezettel.

forge crane: Overhead type crane equipped with
a device for lifting, handling and turning forgings.

pont roulant de forge:  Appareil de levage a char-
ge suspendue du type pont équipé d'un dispositif
a lever, manutentionner et virer les piéces a forger.
KpaH KOBOYHbINA: KpaH MOCTOBOro Tuna, obopy-
[OBaHHbIA NpucnocobneHneM nfs noabema, ne-
PEMELLEHMS U NMOBOPOTa NOKOBOK.

1.2.12.

Kokillalehtizé daru (sztripper daru): futodaru,
ontecsek kokillabdl valé kitolasara alkalmas szer-
kezettel.

stripper crane: Overhead type crane equipped
with a device for removing ingots from moulds.

pont roulant démouleur (pont strippeur): Appa-
reil de levage a charge suspendue du type pont
équipé d'un dispositif a extraire les lingots des
lingotieres.

KpaH Ang pasfeBaHusi CIIMTKOB (cTpunnep-
HbiK): KpaH MOCTOBOro Tuna, 060pyaoBaHHbIA
YCTPOWCTBOM [O/151 BbITQIKMBAHUS CIIMTKOB W3 U3-
JIOXHWLL.

=]

1.2.13.

Mélykemencedaru: futdédaru, mélykemencék ki-
szolgalasara alkalmas fogészerkezettel.

soaking pitcrane: Overhead type crane equipped
with tongs intended for charging the pit furnace.

pont roulant de four pit:  Appareil de levage a
charge suspendue du type pont équipé d’une pince
et destiné au service d'un four pit.

KpaH Kosnogauesbiv: KpaH MOCTOBOro Tmna, 060-
PYyOOBaHHBIN KNELLEBLIM 32XBATOM M MpPefHa3Ha-
YEHHbI  OJ19 OOCY>KMBAHNSA KONOOLEBLIX MEYEN.

18
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1.3.

A daruk osztalyozasa a mozgasi lehet” oség szerint

Classification of cranes by the mode of movement

Classification des appareils de levage a charge suspendue en fonction des pos-
sibilités de translation

Knaccudmkaums KpaHOB N0 BO3MOXXHOCTU NepemMeLL,eHns

1.3.1.

Helyhez koétott daru:  alaptesthez vagy mas nem
mozgo alaphoz rogzitett daru.

fixed base crane: Crane fixed on a foundation or
on any other stationary base.

appareil de levage fixe (stationnaire):  Appareil &]
de levage a charge suspendue fixé a une fondation

ou a une autre base fixe.

KpaH CTauMOHapHbIA: KpaH, 3aKkpenneHHbld Ha

C*)yH,EI,aMeHTe Wi Ha gpyrom HenogBn>XKHOM OC-
HOBaHUN.

1.3.2.

Klszoédaru: az épulé létesitmény szerkezetére
rogzitett és a létesitmény épitésének megfelel6en,
sajat mozgatom{ segitségével felfelé mozg6 daru.
climbing crane: Crane mounted on elements of
a building being built and travelling upwards by its
own mechanisms as the height of the building
increases.

appareil de levage a autosurélévation:  Grue ||
installée sur l'ossature d’'un ouvrage en cours de l <1 T 7

construction et qui se déplace de bas en haut, par
I'intermédiaire de ses propres mécanismes, au fur
et & mesure que la construction progresse.

KpaH camonofbeMHbIN: KpaH, yCTaHOBMEHHBIN
Ha KOHCTPYKLMSX BO3BOAMMOIO COOPYXKEHWS 1 Me-
pPEMELLAIOLLMACS BBEPX MPW MOMOLLY CODCTBEHHbBIX
MEXaHW3MOB MO Mepe BO3BEAEHMS COOPY>KEHMNS.

1.3.3.

Athelyezhet"o daru: alapra szereltdaru, amelynek
helyvaltoztatasa kézi erével vagy segédeszkozzel
torténhet.

portable crane: Crane mounted on a base capab-
le of being moved from site to site manually or by
means of auxiliary equipment.

appareil de levage déplacable: Appareil de leva-
ge a charge suspendue monté sur une plate-forme
et susceptible d’étre déplacé d’'un endroit a un
autre, soit manuellement, soit a I'aide d’'un moyen
auxiliaire.

KpaH nepecTaBHon: KpaH, YCTaHOBMEHHbIN Ha
OCHOBAHUM 1 UMEIOLLIMIA BO3MOXKHOCTb BbITh Nepe-
MellaeMbiM C MeCTa Ha MEeCTO BPYYHYID WK C
MOMOLLIO APYrMX NOOBLEMHBIX CPEACTB.
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1.3.4.

Radialdaru: Gzem kdzben egyik régzitett tamasza
korul elfordulasi lehetdséggel biré daru.

radial crane: Crane capable of moving around a
stationary vertical axis in operation .

appareil de levage pivotant:  Appareil de levage
a charge suspendue susceptible de se déplacer
autour d’'un point fixe au cours du travail.

KpaH papuasbHbii: KpaH, VMMEIOLMA BO3MOX-
HOCTb MEPEMELLLEHNS NpKU paboTe OTHOCUTENBHO
O[HOW CTalMOHapPHOW OMopsl.

1.35.

mobildaru: Gzem kdzben helyvaltoztatasra képes
daru.

travelling crane: Crane capable of moving itself
during operation.

appareil de levage mobile: Appareil de levage a
charge suspendue susceptible de se déplacer en
cours de travail.

KpaH nepegBwXHON: KpaH, UMEIOLLMA BO3MOXK-
HOCTb NepedBW>XeHns npu paboTe.

1.35.1.

Onjaré daru: tzem kozbeni és munkahelyek ko-
zOtti helyvaltoztatashoz sajat haladémivel felsze-
relt mobildaru.

self-propelled crane: Travelling crane equipped
with a mechanism for travelling while in operation
and for moving from site to site.

grue automotrice: Grue mobile équipée d'un mé-
canisme permettant les translations sur son aire
de travail et les déplacements sus route.

KpaH camoxoHbIn: KpaH nepeasu>xHom, obopy-
OOBaHHbIA MEXaHWU3MOM [ NepeaBuKeHns npu
paboTe N TPaHCNOPTUPOBKE.

1.35.2.

Vontathat6 daru: sajat haladom( nélkdli, vonta-
téhoz kapcsolva athelyezheté mobildaru.

trailer crane: Travelling crane not provided with
power for travelling which can be towed as a trailer
by a tractor.

grue remorquée: Grue mobile qui n’est pas équi-
pée d’un mécanisme de translation et qui est dép-
lacée par remorquage a l'aide d'un tracteur (re-
morqueur).

KpaH npuuenHon: KpaH nepeaBu>kHoOM, He 060-
PYAOBaHHbLIA MEXaHU3MOM [OJ19 MEPEOBUXKEHNS 1
nepemellaemMbin B npuuene 3a Tdradom (Bykcu-
pOoM).
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1.4.

A daruk osztalyozasa a hajtas modja szerint
Classification of cranes by the drive

Classification des appareils de levage a charge suspendue en fonction de la

commande
Knaccudpmkaums KkpaHoB no suay npueoga

1.4.1.

Kézi hajtasu daru: kézi hajtasu gépészeti beren-
dezéssel bir6 daru.

manual crane: Crane with manually-driven me-
chanisms.

appareil de levage a main: Appareil de levage a
charge suspendue dont les mécanismes sont ent-
rainés a la main.

KpaH py4Hon: KpaH ¢ py4HbIM NMPMBOAOM €ro Me-
XaHN3MOB.

1.4.2.

Villamos daru: villamos hajtasu gépészeti beren-
dezéssel bir6 daru.

electric crane: Crane with electrically-driven me-
chanisms.

appareil de levage électrique:  Appareil de levage
a charge suspendue dont les mécanismes sont
commandés électriquement.

KpaH SﬂeKTpVI‘-IeCKI/IVI: KpaH C ONEeKTPpUn4eCKnm
nonBogomM ero MexaHm3mMoB.

1.4.3.

Hidraulikus daru: hidraulikus hajtasu gépészeti
berendezéssel biré daru.

hydraulic crane: Crane with hydraulically-driven
mechanisms.

appareil de levage hydraulique:  Appareil de le-
vage a charge suspendue dont les mécanismes
sont commandés hydrauliquement.

KpaH FMﬂpaBﬂquCKMﬁ: KpaH C rmgpaBJiIN4eCKnM
nonBogomM ero MexaHm3moB.
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1.5.

A daruk osztalyozasa az elfordulas mértéke szerint
Classification of cranes by the slewing capabilities

Classification des appareils de levage a charge suspendue en fonction du degré

d’orientation

KﬂaCCVId.')VIKaLI,VIﬂ KpaHOB Mo cTeneHu nosopoTa

1.5.1.

Forgoédaru: daru, amelynek forgo része a teherrel
egyltt elfordulhat a daru alvazahoz képest.
slewing crane: Crane with slewing platform ca-
pable of rotating with the load in a plane in relation
to its undercarriage or base.

grue orientable: Grue dont la partie tournante
peut pivoter avec une charge, par rapport au chas-
sis de roulement ou a la partie fixe.

KpaH MOBOPOTHbIN: KpaH, MMEIOWMA BO3MOX-
HOCTb BpalleHMs (B MfaHe) MOBOPOTHOW 4YacTu
BMeCTe C rpy30OM OTHOCWUTESIbHO OMOPHOM YacTu
KpaHa.

1.5.1.1.

Nem teljes fordulatu daru:  forgédaru, amelyen a
forgorész elfordulasi lehetdsége az egyik véghely-
zettdl a masikig, 360°-0s sz6gnél kisebb.

limited slewing crane: Slewing crane with a sle-
wing platform capable of turning between two ext-
reme positions separated by an angle less than
360°.

grue a orientation limitée:  Grue orientable dont
la partie tournante peut pivoter, d'une position li-
mite & l'autre, d’un angle inférieur a 360°.

KpaH HEMOJIHOMOBOPOTHBIN: KpaH MOBOPOTHSIN,
MUMEIOLLINA BO3MOXKHOCTb BpaLLLEHNS MOBOPOTHOM
4acTW OT OJHOMO KPamHEro MOSIOXKEHUS A0 ApY-
roro Ha yron meHee 360°.

mN,

1.5.1.2.

Teljes fordulatu daru: forgédaru, amelyen a for-
gorész elfordulasi lehetdsége az egyik véghelyzet-
t6l a masikig, 360°-0s szognél nagyobb.
full-circle slewing crane:  Slewing crane with a
slewing platform capable of turning between two
extreme gositions separated by an angle greater
than 360".

grue a orientation totale:  Grue orientable dont la
partie tournante peut effectuer une rotation d’'un
angle supérieur a 360°.

KpaH MOJIHOMOBOPOTHLIA: KpaH MOBOPOTHLINA,
NUMEIOLLMIA BO3MO>KHOCTb BpaLLLEHWS MOBOPOTHOM
4acTW OT OJHOMO KPamHEro MOSIOXKEHUS A0 ApY-
roro Ha yron 6onee 360°.

N
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1.5.2.

Nem forg6 daru: daru, amelyen a tehernek nin-
csen elfordulasi lehetésége a daru alvazahoz ké-
pest.

non-slewing crane: Crane not capable of rotating
the load in relation to its undercarriage.

grue non orientable: Grue qui n'a pas la possi-
bilité d'orientation de la charge par rapport au
chassis porteur.

KpaH HeMnoBOPOTHbIN: KpaH, HE MMEIOWWA BO3-
MO>KHOCTM BpaLLeHns rpy3a (B NfiaHe) OTHOCUTESb-
HO OMOPHOM YacTw.

e

1.6.

A daruk osztalyozasa a megtamasztas modja szerint

Classification of cranes by the mode of installation

Classification des appareils de levage a charge suspendue en fonction du mode
d’appui

Knaccudumkauma kpaHoB no cnocoby onvpaHus

1.6.1.

FelGlfuté daru: talajszint feletti darupalyara ta-
maszkodo futddaru.

supported crane: Overhead or underslung crane
running on elevated crane track.

appareil de levage posé: Pont roulant posé sur
une voie de roulement aérienne.

KpaH onopHbIN: KpaH MOCTOBOW, ONUPAaIOLLUIACS
Ha HaA3eMHbIA KPAHOBLIA MEXaHU3M.

1.6.2.

Flggodaru: a darupélya als6 ovére fliggesztett
futddaru.

underslung crane: Overhead crane suspended
from the lower bar of the crane track.

appareil de levage suspendu: Pont roulant sus-
pendu aux ailes inférieures de la voie de roule-
ment.

KpaH nopBecHomn: KpaH MOCTOBOW, MOOBELUEH- lg
HBIA K HVXKHMM MOJSIKam MNOAKPaHOBOrO MyTy.
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2. MUszaki jellemz“ok
Parameters
Paramétres
MapameTpbl
2.1. Terhelések
Parameters of loads
Parametres des charges
Harpy3ku
2.1.1. Tehernyomaték M =L - Q : az L kinyulas és az
annak megfeleld Qteherbiras értékeinek szorzata.
load moment M =L - Q : Product of radius, L,
and its respective load, Q.
moment de la charge par rapport a I'axe d'ori-
entation, M= L - Q : Produit de la portée, L, par
la charge nominale correspondante, Q.
MOMEHT rpy3oBon: M = L - Q : [pown3seneHne Q
BESIMYMH BblNeTa L 1 COOTBETCTBYIOLLEN EMY TPY- L }
30M04bEMHOCTH Q. *
=H
=
2.1.2. Billent"o tehernyomaték Ma= A - Q: a billendéltél

meért A kinyulas és az ennek megfeleld Q teher-
biras értékeinek szorzata.

load tippint moment Ma= A -Q : Product of the
distance, A, from the load axis to the tipping axis
and its respective load, Q.

moment de basculement , Ma= A - Q: Produit de
la portée, A, a partir de I'axe de basculement, par
la charge nominale correspondante, Q.

MOMEHT rpy30BOW OMNPOKUAbIBAIOLLLUA

Ma= A - Q : [NpounsseneHne BENNYMH BbINETa OT
pebpa onpokuabiBaHus A KU COOTBETCTBYIOLLEN
emMy rpy30onogbLeMHOCTH Q.

A

TN S
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2.1.3.

Szerkezeti tomeg, Gk : a daru témege, ellensuly,
kozponti nehezék, lizemanyag, olaj, kendanyag és
viz nélkul. A gémes daruk szerkezeti tdmege az
alapgémmel és annak ellensulyaval egyditt érten-
do, kozponti nehezék, lzemanyag, olaj, kenb-
anyag és viz nélkil.

design mass, Gk : Mass of a crane without ballast,
counterweight, fuel, oils, lubricants and water; for
jib cranes, the design mass is to be taken complete
with its main jib (boom) and counterweight (tail
ballast) but without ballast, fuel, oil, lubricants or
water.

masse nette , Gk : Masse d’'un appareil de levage
a charge suspendue sans lest ni contrepoids, ni
carburant, ni lubrifiant, ni eau. Pour les grues a
fleche, la masse nette est la masse de la grue
assemblée avec la fleche principale et le contre-
poids, mais sans lest ni carburant, ni lubrifiant, ni
eau.

KOHCTPYKTMBHaa macca, Gk : Macca kpaHa 6e3
fannacta M NpOTMBOBECA B He3anpaBfIEHHOM
COCTOSIHMM, T.e. Be3 TonnMBa, Macna, CMa3oyHbIX
MaTepvanos 1 BoAbl. [1719 CTPENoBbIX KpaHOB Npu-
HMUMaeTcs B cOope C OCHOBHOW CTPESON 1 NpoTH-
BOBECOM B HE3ANPAaBIEHHOM COCTOSAHUM.

2.1.4.

Ossztomeg, Go : a daru teljes tomege kozponti
nehezékkel és ellensullyal, tovabba Gzemanyag-
gal, olajjal, kendanyaggal és vizzel, az el6irt szintig
feltoltve.

total mass, Go : Mass of the crane including the
mass of ballast, counterweight, fuel, oils, lubricants
and water filled to the recommended levels.

masse totale, Gp : Masse totale d'un appareil de
levage a charge suspendue en ordre de marche,
avec lest, contrepoids, carburant, lubrifiant et eau.
obwasa macca, Go : [lonHas macca kpaHa B
3anpaBfieHHOM COCTOSHMM C BannacTom 1 NpoTK-
BOBECOM.

2.1.5.

Kerékterhelés, P : egy futékerék altal a darupa-
lyara vagy a talajra atad6do legnagyobb fliggble-
ges terhelés értéke.

wheel load, P:Maximum vertical load transferred
by one chassis wheel to the track or ground.

charge sur un appui, P : Valeur de la charge
maximale verticale qu’'un appui transmet a la voie
de roulement ou au sol.

haBneHune kKosneca, P : BenuinHa Hambosnbluen
BEPTMKAJIbHOM Harpy3ku, nepegasaemasi OfHUM
XO[OBbIM KOSIECOM Ha MOAKPAHOBLIA MyTb UK Ha
nos.
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2.2.

A daruk hosszparaméterei
Linear parame ters of cranes

Param étres dime nsionnels des appareils de le vage a charge suspendue

JInHeWHble NnapameTpbl KPpaHOB

2.2.1.

Kinyulés, L : a vizszintes feliiletre felallitott daru
forgorészének forgastengelye és a terhelés nélkdli
teherfelvevd eszkdz fliiggdleges tengelye kozotti
vizszintes tavolsag.

radius, L : Horizontal distance between the axis
of slewing of the turntable of the crane and the
vertical axis of an unladen load-handling device
when the crane is erected on a level site.

portée, L : Distance horizontale entre I'axe d’ori-
entation de la partie tournante et I'axe vertical de
I’élément de préhension sans charge, I'appareil de
levage a charge suspendue étant installé sur un
terrain horizontal.

BblsieT, L : PaccTosHme no ropusoHTaM OT OCK
BpALLEHUsS NMOBOPOTHOM 4acTy [0 BEPTUKaSbHOM
OCW Tpy303axBaTHOro opraHa 6e3 Harpyskv npu
YCTaHOBKE KpaHa Ha ropU30HTasbHOM MoLLAOKe.

.

N

VSIS S ST

2.2.2.

Kiny ulas a billen6éltdl, A: a vizszintes fellletre
felallitott daru billenééle és a terhelés nélkili teher-
felvevé eszkoz fliggbleges tengelye kozotti viz-
szintes tavolséag.

outreach to tipping axis, A: Horizontal distance
from the tipping axis to the vertical axis of the
load-handling device measured under no-load
conditions and when the crane is erected on a
level site.

portée a partir de I'axe de basculeme nt, A: Dis-
tance horizontale entre I'axe de basculement et
I'axe vertical de I'élément de préhension sans char-
ge, l'appareil de levage a charge suspendue étant
installé sur un terrain horizontal.

BblSIET OT pebpa onpokuabiBaHus, A : PaccTto-
SHME MO FOPU3OHTaNM OT pebpa ONPOKMAbLIBAHWS
00O BEPTMKaSIbHON OCW rpy303axBaTHOrO opraHa
6e3 Harpysku npv yCTaHOBKE KpaHa Ha ropW30H-
TaNlbHOW NnowanKe.

Ve

7/

N
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2.2.3. Konzolkinyulds, [ : a konzolhoz kbzelebb levd
darulab alatti darupalyasin tengelye és a konzolon
elhelyezett teherfelvevd eszkodz tengelye kozotti
legnagyobb vizszintes tavolsag.

outreach from rail, /: Maximum horizontal dis-
tance between the axis of the crane rail closest to /
the cantilever and the axis of the loadhandling
device when located on the cantilever. l

portée de bec , /: Distance horizontale maximale
entre I'axe du rail de roulement le plus proche du
bec et I'axe de I'élément de préhension placé sur
ce bec. 77 S TTT777 7777

BblJ1IET KOHCOJU, | : Hanbonbliee paccTosHNE Mo
rOpPU30oHTaNM OT OCK OMOPbI KpaHa BavxkanLlen K
KOHCOMKN, A0 OCK rpy303axBaTHOro opraHa, pac-
NOJSIOXKEHHOO Ha KOHCOSN.

2.2.4. Szélsb allas, C:ateherfelvevd eszkoz fliggbleges
tengelye és a darupalyasin tengelye kozotti legki-
sebb vizszintes tavolsag.
hook approach, C : Minimum horizontal distance
between the centre of the track rail and the vertical
axis of the load-handling device.

cote d'approche (appareil de type pont), C:
Distance horizontale minimale entre I'axe du rail
de lavoie de roulement et I'axe vertical du dispositif
de préhension.

nopxon, C: MyHumanbHoe paccTosiHue Mo ropu-
30HTaIM OT OCK KPaHOBOI O pPefibca A0 BepTUKasib-
HOW OCW rpy303axBaTHOrO opraHa.

o0

ST TS S S

2.2.5. Hatso TUrszelvény, r : a daru forgdé részének
legnagyobb sugara, a gémmel ellentétes oldalon.
tail radius, r : Maximum radius of the slewing
part of the crane that lies opposite to the boom.
zone de débattement arriere, r : Rayon maximal
de la partie tournante de la grue du cbté opposé
a la fleche.

rabapuTt 3agHui, r . Havbonbwmin pagnyc noBo-

o
4
POTHOW YaCTW KpaHa Co CTOPOHbI, MPOTUBOMONOX- l/\./%‘
HOW CTperne.
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2.2.6.

Emelési magassag, H : a daru felallitasanak
szintje és a felso allasban levé teherfelvevo eszkdz
kozotti figgbleges tavolsag:

— horgok és villak esetén — azok tamfeliiletéig;

— egyéb teherfelvevd eszkdzok esetén — azok
alsé pontjaig (zart allapotban).

Futédaruk emelési magassagat a padloszinttél kell

figyelembe venni. Az emelési magasséagot vizszin-

tes fellletre felallitott, terhelés nélkuli darunél kell

meghatarozni.

load-lifting height,  H: Vertical distance from the
level of the plane on which the crane is resting up
to the load-handling device when it is located at
its uppermost working position:

— forhooks and forks, up to their bearing surface;

— for other load-handling attachments, up to their
lowest point (when closed).

For overhead type cranes, the lifting height is to
be measured from the ground level. The lifting
height is to be determined without load, the crane
being erected on a level site.

course de levage, H : Distance verticale entre
le niveau d’'appui de I'appareil de levage a charge
suspendue et le dispositif de préhension se trou-
vant en position supérieure:

— pour crochets et fourches, la cote est prise a
leur surface d’'appui;

— pour les autres dispositifs de préhension, la
cote est prise a leur point le plus bas (en
position fermée).

Pour les ponts roulants, la hauteur de levage est

déterminée a partir du niveau du sol. La hauteur

de levage est a déterminer sans charge, I'appareil
de levage étant installé sur un terrain horizontal.

BblcoTa nogbema, H : PaccToaHue no BepTmKanm
OT YPOBHSI CTOSHKM [0 rPy303axBaTHOMO opraHa,
HaxoOAWErocs B BEPXHEM MOSIOXKEHUN:

— 014 KPOKOB U BT — OO0 UX OI'IOpHOIZ noBepx-
HOCTW;

— [0J19 MPOYMX rPy303axBaTHLIX OPraHoB — A0 WX
HUXKHEM TOYKM (B 3aMKHYTOM MOSOXKEHWN).

[ns MOCTOBbLIX KpaHOB BbICOTa nogbema MpuHM-
MaeTCs OT YPOBHS nona. BelcoTa nogbema onpe-
nensetcs 6e3 Harpysku Npu yCTaHOBKE KpaHa Ha
rOPW3OHTANBHOM NNoLLLaaKe.

7
A
/]
/]
/] R
/]
IS S S S S
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2.2.7.

Sillyesztési mélység, h : a daru feldllitasanak
szintje és az lizemi also allasban lev6 teherfelvevo
eszkdz kozotti fuggbleges tavolsag:

— horgok és villak esetén — azok tamfeliiletéig;

— egyéb teherfelvevd eszkdzok esetén — azok
alsé pontjaig (zart allapotban).

Futédaruk sillyesztési mélységét a sinkorona

szintjétdl kell figyelembe venni. A sillyesztési

mélységet vizszintes felliletre felallitott, terhelés

nélkuli darundl kell meghatarozni.

load-lowering height, h: Vertical distance betwe-
en the crane bearing level and the load-handling
device located at its lowest working position:

— forhooks and forks, up to their bearing surface;

— for other load-handling attachments, up to their
lowest point (when closed).

For overhead type cranes, the load-lowering height
is to be measured up to the rail level. The load
lowering height is to be determined without any
load, the crane being erected on a level site.

profondeur de descente, h : Distance verticale
entre le niveau d’appui de I'appareil de levage a
charge suspendue et le dispositif de préhension
se trouvant en position de travail inférieure:

— pour crochets et fourches, la cote est prise a
leur surface d’appui;

— pour les autres dispositifs de préhension, la
cote est prise a leur point le plus bas (en
position fermée).

Pour les ponts roulants, la profondeur de descente

est déterminée jusqu’au niveau du rail. La profon-

deur de descente est a déterminer sans charge,

I'appareil de levage étant installé sur un terrain

horizontal.

rnybuHa onyckaHus, h : PaccTogHve no BepTtu-
Kanu OT YPOBHS CTOSIHKM KpaHa 40 rpy303axsaT-
HOrO OpraHa, HaxOASLLErocs B HUXKHEM paboyem
NOJSIOXKEHWUM:

— 014 KPOKOB U BT — OO0 UX OI'IOpHOIZ noBepx-
HOCTW,

— [0J19 MPOYMX rPy303axBaTHLIX OPraHoB — A0 WX
HUXKHEM TOYKM (B 3aMKHYTOM COCTOSIHUMW).

[1% MOCTOBBIX KPaHOB rybuHa onyckaHus npw-
HUMaETCS OT YPOBHS penbca. [ybuHa onyckaHus
onpenenseTcs 6e3 Harpy3Kku Npu yCTaHOBKe Kpa-
Ha Ha rOPU30HTasbHOM NIoLIAIKe.

RN

N
oto
N
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N
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2.2.8.

Emelési tartomany, D : a teherfelvevd eszkdz
fels6 és als6 Uzemi helyzete kozotti fliggbleges
tavolsdg [D = H + h (lasd a 2.2.6. és a 2.2.7
szakaszt)].

lifting range, D : Vertical distance between the
highest and the lowest working positions of the
load-handling device [D = H + h (see 2.2.6 and
2.2.7)].

amplitude de levage, D : Distance verticale entre
la position de travail supérieure et la position de
travail inférieure du dispositif de préhension
[D=H+ h(voir 2.2.6 et 2.2.7)].

AuanasoH nopgbema, D : PaccTosHmne no BepTtu-
Kanm MEXIY BEPXHUM W HXKHUM pabovnmMmn noso-

>KEHWaMK rpy3o3axBaTHoro opraHa [D = H + h
(cm. 2.2.6 n 2.2.7).

N
N
N

N

2.2.9.

Darupalya magassag, Ho : a padlé- (talaj-) szint
és adarupalya sinkorona szintje kdzétti fliggbleges
tavolsag.

crane track height, Ho : Vertical distance between
the ground (floor) level and the rail head level of
the crane track.

hauteur de la voie de roulement, Hp : Distance
verticale entre le niveau du sol et le niveau supé-
rieur du champignon du rail.

BbiCOTa NMOAKPaHOBOro nytun, Ho : PaccTosHune
no BepTVKan OT YPOBHS nona (3emnn) 4o YpOoBHS
rOMTIOBOK PENBbCOB MOAKPAHOBOro MyTy.

=)

SOOUNNN NN \g

DO SHRNNNRN \4“[::

ST
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2.3.

Uzemi mozgasok sebességei
Speeds of working motion

Vitesses des mouvements de travail
CkopocTtn pabounx OBUXKEHUN

2.3.1.

Teheremelési (-slllyesztési) sebesség, Vn: az
Uizemi teher fliggbleges mozgatasanak allandésult
sebessége.

load-lifting (-lowering) speed, Vi : Rate of ver-
tical displacement of the working load under steady
conditions of motion.

vitesse de levage (de descente) de la charge,

Wh : Vitesse de déplacement vertical de la charge
levée, en régime établi.

cKopocTb nogbema (onyckaHus) rpysa Vh :
CKOpOCTb BEPTUKASIBHOIO NepeMeLLeHns paboye-
ro rpy3a B YyCTaHOBUBLLUEMCS PEXXUME OBVIXKEHUS.
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2.3.2. Finom sebesség, Vm : alegnagyobb tGzemi teher
legkisebb siillyesztési allandosult sebessége, sze-
reléskor vagy rakodaskor.

precision load-lowering speed, Vm : Slowest
lowering speed of maximum working load that can

be attained during erection or stacking operations l
under steady conditions of motion.

vitesse de pose (de mise en place), Vm: Vitesse #7_

minimale de descente de la charge maximale au v ‘
cours d'opérations de montage ou de mise en m
place, en régime établi.

CKOpOCTb Nocanku, Vim : HaumeHbluas ckopocTb
onyckaHus Hambonblero paboyero rpysa npu
MOHTa)Ke UNN YKNafKe B YCTaHOBUBLLEMCS PEXXM-
Me OBWXKEHUS.

2.3.3. Forgasi sebesség, w : a daru forgd részének
allandosult szogsebessége. Vizszintes feliileten
allé daru legnagyobb kinyulasakor emelt tGzemi
teher és 10 m magassagban mért 3 m/s-nal kisebb
szélsebesség esetén hatarozandd meg.

slewing speed,  : Angular slewing speed of
turntable of the crane under steady conditions of
motion. It is determined at maximum radius at the w
working load with the crane on a level site and a
wind speed under 3 m/s at a height of 10 m.

vitesse d’'orientation, w: Vitesse angulaire de la
rotation de la partie tournante d'une grue en régime
établi. Elle est déterminée avec une portée maxi-
male en charge, la grue étant installée sur un site
horizontal et la vitesse du vent & une hauteur de
10 m ne dépassant pas 3 m/s.

CKOPOCTb MOBOPOTA, W : YINI0Bast CKOPOCTL Bpa-
LEeHUs MOBOPOTHOM 4YacTV KpaHa B YCTaHOBMB-
WeMCs pexume apvxxeHuns. Onpegensaerca npu
HamBOsbLIEM BhIETE C PAaBboYMM PY30M Mpu yC-
TAHOBKE KpaHa Ha ropU30HTasbHOW MIOWAaAKe 1
CKOpOCTK BeTpa He 6onee 3 M/c Ha BbicoTe 10 M.
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2.3.4.

Haladasi sebesség, Vk : a daru allandésult hala-
déasi sebessége. Vizszintes palyan tizemi teherrel
halado daru és 10 m magassagban mért 3 m/s-nal
kisebb szélsebesség esetén hatarozand6 meg.

travelling speed, Vk : Rate of travel of a crane
under steady conditions of motion. It is determined
when the crane travels on a horizontal path with
its working load and at a wind speed under 3 m/s
at a height of 10 m.

vitesse de translation, Vi : Vitesse de déplace-
ment d’'un appareil de levage a charge suspendue
en régime établi. Elle est déterminée I'appareil
étant en charge et se déplacant sur une voie ou
une aire horizontale, la vitesse du vent a une
hauteur de 10 m ne dépassant pas 3 m/s.

CKOpPOCTb NepenpmkeHus, Vi : CKopocTb ne-
PEeOBMXKEHNS KpaHa B YCTAHOBMBLLEMCS PEXUME
OBWKeHus. OnpedenseTca npu nepenBuKeHnm
KpaHa Mo ropu3oHTanbHOMY NyTK C paboymm rpy-
30M U MpU CKOPOCTM BeTpa He bonee 3 M/C Ha
BoicoTe 10 M.

2.3.5.

Futdmacska-haladasi sebesség, V4:afutdmacs-
ka allanddsult haladasi sebessége. Legnagyobb
Uzemi teherrel vizszintes palyan halado futbmacs-
ka és 10 m magassagban mért 3 m/s-nal kisebb
szélsebesség esetén hatarozandd meg.

crab traversing speed, W4 : Rate of traverse of
the crab under steady conditions of motion. It is
determined when the crab moves on a horizontal
path under the maximum working load and at a
wind speed under 3 m/s at a height of 10 m.

vitesse de déplacement du chariot, W : Vitesse
de déplacement du chariot en régime établi. Elle
est déterminée le chariot se déplagant sur une voie
de roulement horizontale et portant la charge ma-
ximale admissible, la vitesse du vent a une hauteur
de 10 m ne dépassant pas 3 m/s.

CKOPOCTb NepenBuXeHusa Tenexku, Vi . Cko-
POCTb MEePEABUXKEHNS FPY30BON TENIEXKMN B yCTa-
HOBUBLLEMCS pexkume OpuKeHus. OnpepenseTcs
NPV OBUXKEHUN TESIEXKMN MO FOPU30HTasIbHOMY My-
TV C HanBOSbLINM PabOoyMM MPY30M M MPU CKOPOC-
TV BeTpa He bonee 3 M/c Ha BbicoTe 10 M.
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2.3.6.

A kinyulasvaltoztatas sebessége, Vi: az lzemi
teher vizszintes mozgatasanak kdzepes sebessé-
ge, allandoésult mozgéassal. Vizszintes péalyan allé
daru kinytlasanak a legnagyobbtél a legkisebbig
torténd valtoztatasakor kell meghatéarozni, 10 m
magassagban mért 3 m/s-nal kisebb szélsebesség
esetén.

derrick speed, VW : Average rate of horizontal
displacement of the working load under steady
conditions of motion. It is determined when the
radius changes from the maximum to minimum
values, the crane standing on a level path and at
a wind speed under 3 m/s at a height of 10 m.
vitesse de variation de la portée, VW, : (par rele-
vage de la fleche): Vitesse moyenne du déplace-
ment horizontal de la charge en régime établi. Elle
est déterminée au cours du relevage de la fleche
a partir de sa portée maximale jusqu’'a sa portée
minimale, la grue étant installée sur une voie de
roulement horizontale et la vitesse du vent a une
hauteur de 10 m ne dépassant pas 3 m/s.
CKOPOCTb U3MeHEeHUs BbINeTa, Vr : CpeaHss cko-
POCTb FOPU3OHTASIBHOIO NepeMelLleHns paboyero
rpy3a B yCTaHOBMBLLIEMCS pexxume apmxermns. On-
PEenENseTcs NPY U3MEHEHWUN BhINETA OT HaMbBOob-
ero 00 HavMeHbLLEro, Npu yCTaHOBKE KpaHa Ha
rOPV30OHTANIbLHOM My TW 1 CKOPOCTW BETPA He 6onee
3 m/c Ha BbicoTe 10 M.

2.3.7.

A kinyulasvaltoztatas ideje, t: alegnagyobbtol
a legkisebbig torténd kinyulasvaltoztatashoz szik-
séges id6. Vizszintes palyan all6é darunal, a leg-
nagyobb kinydlashoz tartoz6 teherrel torténd ki-
nyllas valtoztatasakor kell meghatarozni, 10 m
magassagban mért 3 m/s-nal kisebb szélsebesség
esetén.

derricking time, t: Time needed to change the
radius from its maximum to its minimum value. It
is determined with a load equal in weight to the
load-lifting capacity at the maximum radius, the
crane standing on a level path and at a wind speed
under 3 m/s at a height of 10 m.

durée de relevage, t: Temps nécessaire pour
relever la fleche de sa position de portée maximale
a sa position de portée minimale. Il est déterminé
pour I'opération de relevage de la fleche, celle-ci
ayant une charge égale a sa charge nominale a
la portée maximale, la grue étant installée sur une
voie ou une aire horizontale et la vitesse du vent
a une hauteur de 10 m ne dépassant pas 3 m/s.

BpPeMSsi U3SMeHeHus BbiNeTa, t . Bpems, Heobxo-
OMMOME 119 M3MEHEHMNS BbileTa OT HaMbOSbLIErO
00 HammeHbllero. OnpenenseTcs Npu M3MeHeHUn
BbIJ1IETA N0 HArpPy3KOW, PaBHOM FPY30MO4bEMHOC-
TV AN HaMBOSbLLIEro BbileTa Npu yCTaHOBKE Kpa-
Ha Ha roOPU3OHTaSIbBHOM MYTWU MPU CKOPOCTU BETPA
He 6onee 3 M/c Ha BbicoTe 10 M.
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2.3.8.

Kozlekedési sebesség, Vo : a daru legnagyobb
sebessége szdllitasi helyzetben, sajat hajtassal.

transport (road) speed, Vo : Maximum speed at
which a crane can travel in its transport position
under its own power.

vitesse de route, Vo : Vitesse maximale du dép-
lacement d'un appareil de levage a charge sus-
pendue en position de route, assurée par son
propre mécanisme de translation.

CKOpPOCTb TpaHcrnopTa, Vo : Hanbosblias cko-
POCTb NepeaBuXKeHNs KpaHa B TPaHCMOPTHOM Mo-
NoXKeHun, obecrnednsaemas COBCTBEHHLIM NPUBO-
[IOM.

In

2.3.9.

Munkaciklus-id”o: egy meghatarozott miveleti
ciklus elvégzéséhez szilkséges idb.

operation cycle time: Time required to complete
one cycle of operations as specified.

durée d'un cycle de travail: Temps nécessaire a
'accomplissement d’'un cycle de travail tel que
spécifié.

Bpems paboyero uukna: Bpewms, 3aTpayivBaemoe
Ha OCYLLECTBJIEHWME OAHOr0 YCTAHOBSIEHHOrO pa-
fo4ero umkna.
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2.4.

A darupalyaval kapcsolatos m” uszaki jellemz“ok

Parameters associated with track

Parametres ayant trait aux voies de roulement

I'Iapameprl, CBd3aHHble C NOAKPAHOBbIMU NYTAMU

2.4.1.

Darupalyaszint: annak az alapnak vagy sinkoro-
nanak a vizszintes felllete, amelyen tAmaszkodik
a daru allérésze. Olyan daruk esetében, amelye-
ken a tamaszfellletek kilonbdzé magassagban
vannak elhelyezve, a darupalyaszint a daru alsé
tamaszfelllete.

crane datum level: Horizontal surface of the fo-
undation or the rail head on which the crane un-
dercarriage rests. When the support rails or tracks
are on different levels, then the crane bearing level
is to be reckoned from the lower rail or track.

niveau d’'appui d'un appareil de levage a charge
suspendue: Surface horizontale de déplacement
ou surface supérieure des champignons de rail,
qui sert d’appui pour la partie non orientable d'un
appareil de levage a charge suspendue. Pour les
appareils de levage dont les supports sont dispo-
sés a des hauteurs différentes, le niveau d'appui
de I'appareil de levage est celui du support inféri-
eur.

YPOBEHb CTOSIHKM KpaHa: [[0pu3oHTasbHas no-
BEPXHOCTb OCHOBAHMS UM MOBEPXHOCTb FOMOBOK
PEenNbCOB, HA KOTOPYID ONMPAETCs HEMOBOPOTHAR
4acTb KpaHa. 119 KpaHoB, Y KOTOPbLIX ONOPLI pac-
MOSIOXKEHbl HA PA3HOW BLICOTE, YPOBEHL CTOSIHKM
KpaHa ONpeaenseTcs Mo HUXKHER onope KpaHa.

/

v
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2.4.2.

Fesztav, S: hid tipusu daruknal a darupalyasinek
kdzépvonala kozotti vizszintes tavolsag.

span, S:For overhead type cranes; the horizontal
distance between the centres of the crane track
rails.

portée, S : Distance horizontale entre les axes
des rails de la voie de roulement des appareils de
levage a charge suspendue du type pont.
nponet, S : PaccTogHne KpaHa no ropmsoHTanm
MeXXy OCSMM PENbCOB MOAKPAHOBOro MyTW AN
KpPaHOB MOCTOBOMO TUMa.

I

NOUN OIS

o
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2.4.3.

Nyomtav, K :
a) gémes daruk esetén — a sinek vagy a daru
futdom( futéfellileteinek kdzépvonala kozotti viz-
szintes tavolséag.
b) futdbmacskak esetén — a futomacskapalya
sinek k6zépvonala kozotti tavolsag.

track centres, K:
a) For jib cranes; the horizontal distance bet-
ween the centres of rails or tread centres of the
crane undercarriage.
b) For crabs; the distance between the centres
of the track rails.

voie, K:
a) Pour les appareils de levage a charge sus-
pendue du type grue, distance entre les axes
des rails ou des roues du chéassis de roulement.
b) Pour les chariots, distance entre les axes
des rails de déplacement du chariot.

Kones, K :
a) [1ns KpaHOB CTPENOBOro TUMNa — PaccTosiHWE
MO FOPW3OHTaNM MEXXOy OCAMW PENbCOB UK
KOJEC XOO0BOW YacTu KpaHa;
6) [ns rpy30BbIX TEIEXKEK — PACCTOSHNE MEX-
Oy OCSIMN PENbCOB A1 MEPEABMIKEHNS TENEX-
KW,

| 1

7, r////l/(////:] 7

2.4.4.

Hossztav, B : a darutamasz-tengelyek kozotti ta-
volsag, a daru haladasi iranydban mérve.

base, B : Distance between the axes of the crane
supports as measured along the axis parallel to
the longitudinal movement of the crane.
empattement, B : Distance entre les axes des
supports de I'appareil de levage a charge suspen-
due, mesurée parallélement a I'axe longitudinal de
déplacement.

6a3za, B : PaccTosHue Mexxay ocsiMy Ornop KpaHa,
N3MEPEHHOE MO ero MPOAOSNLHOR OCH.

2.4.5.

Tereptamasz-hossztav, Bo: a tereptamaszok fiig-
gobleges tengelyei kozotti tavolsag, a daru hossz-
tengelye mentén mérve.

base on outriggers, Bp: Distance between vertical
axes of outriggers as measured parallel to the
longitudinal movement of the crane.
empattement des vérins de calage , Bo: Distance
entre les axes verticaux des vérins de calage,
mesurée suivant I'axe longitudinal de déplacement
de I'appareil de levage a charge suspendue.
6a3a BbIHOCHbBIX onop, Bop : PaccTogHne mexay
BEPTMKASIbHEIMU OCSMU BEIHOCHBLIX OMOP, NU3MEPEH-
HOE MO NPOJOSILHOM OCK KpaHa.
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2.4.6.

Tereptdmasz-kereszttav, Ko : a tereptamaszok
fliggbleges tengelyei kozotti tavolsag, a daru
hossztengelyére merblegesen mérve.

distance between outriggers, Ko : Distance bet-
ween vertical axes of outriggers as measured ac-
ross the axis perpendicular to the longitudinal mo-
vement of the crane.

distance entre vérins de calage, Ko : Distance
entre les axes verticaux des vérins de calage,
mesurée transversalement a I'axe longitudinal de
déplacement de I'appareil de levage a charge sus-
pendue.

paccTosiHMe MeXAy BbIHOCHbIMU onopamMu, Ko :
PaccTosHue MeXay BEepTUKaNbHLIMU OCAMMU Bbl-
HOCHbIX OMOP, M3MEPEHHOE MonepeK NPOLOSLHON
oCK KpaHa.

N

1 II{UK

77777V
Ko

2.4.7.

Palyalejtés, i : a daru hossztavjaval azonos B
tavolsagban levd két pont h szintkiilbnbségének

. . h . . .
megfelelben, az i = B viszonybdl meghatarozott,
szazalékban kifejezett lejtés, amelynél megenged-
hetd a daru Gzeme. A szintkilbnbség értékét a
palya terheletlen szakaszan kell mérni.

gradient, i : Gradient that the crane can climb
determined by the ratio /= g , expressed as a
percentage, corresponding to the difference h in
the levels of two points on the slope at a horizontal
distance B related to the base of the crane. The
magnitude of the difference in levels is to be me-
asured when there is no load on the track.

pente de la voie de roulement, /: Pente admis-
sible pour l'utilisation de l'appareil de levage a
charge suspendue, déterminée par le rapport
i= get exprimée en pourcentage, correspondant
a la dénivellation x et exprimée en pourcentage,
correspondant a la dénivellation h de deus points
pris sur la voie de roulement et situés a une dis-
tance B égale a I'empattement de I'appareil. La
valeur de la dénivellation est mesurée sur la voie
non chargée.

YKIIOH NYTW, i : YKIIOH HA KOTOPOM [0MNyCKaeTCs
paboTa KpaHa, ONPELENSIEMbI  OTHOLIEHNEM
. h

/=g BEIPXKEHHbIM B MPOLIEHTaX, COOTBETCTBY-
IOLLMM PA3HOCTU YPOBHEN h OBYX TOYEK MyTW, Ha-
XOOALMXCS Ha paccTosHUM B, paBHOM Hase kpaHa.
BenndmHa pa3HOCTU YPOBHEN N3MEPSIETCSA NPK OT-
CYTCTBUWN Harapysku Ha AaHHbIA y4aCcTOK NyTW.
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2.4.8.

Lekuzdhe t6 meredekség: a palya szazalékban

kifejezett j= g lejtése, amelyet a daru le tud

gradeab ility: Maximum angle of the slope j = g

expressed as a percentage, that the unloaded
crane can climb at a constant transport speed.

pente franch issable: Pente maximale;= g,exp-

rimée en pourcentage, que I'apparreil de levage a
charge suspendue peut franchir a une vitesse de
route constante.

. ._h
YKJIOH npeopoJfieBaeMblit: YKIIOH NMyTn j= rE
BbID@XKEHHLIM B MPOLEHTaX, MNPeoaosieBagMblit
KPaHOM C MOCTOSIHHOW TPAHCMOPTHON CKOPOCTLIO.

kiizdeni allandosult ko z-
lekedési sebességgel, teher nélkdl.

2.4.9.

Tamaszvetiilet: a daru tamaszt6 elemei (a kere-
kek vagy a tereptamaszok) fliggbleges tengelyei
altal hatarolt terulet vizszintes vetiilete.

supp ort con tour: Contour formed by the horizon-
tal projection lines that connect the vertical axes
of support elements of the crane, such as wheels
or outriggers.

contour d'appui: Contour formé par la projection
horizontale des droites qui relient les axes verti-
caux des éléments d’appui de I'appareil de levage
a charge suspendue (tels que roues ou vérins de
calage).

KOHTYpP OMOpHbIN: KOHTYP, 06pa3yembiii rOpU30H-
TallbHbIMM MPOEKLMSMU MPAMBIX JINHWUIA, COEANHSI-
OLMX BEPTUKASIbHBIE OCWM OMOPHbLIX 3/IEMEHTOB
KpaHa (KoNec nim BbIHOCHBIX OMop).

2.4.10.

Gorbuleti sugéar, Rk : a darupalya ives szakaszan,
a bels6 sin k6zépvonalanak legkisebb gorbiileti
sugara.

track curvature radi us, Rk : Minimum radius of
curvature of the crane track inside rail on a curved
track.

rayon de cour bure de lavo iederoulement, Rk:
Rayon minimal de courbure de I'axe du rail intéri-
eur, sur la partie curviligne de la voie de roulement.
paguyc 3akpyrnenus, Rk : HanmeHblwni pagnyc
3aKpYrieHns oCch BHYTPEHHErO penbca Ha KpUBo-
JMHENHOM y4acTKe MyTu.

Ry
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2.4.11. Legkisebb forduléasi sugar, R:adaru elso kilsd
kereke altal leirt kor sugara, teljesen elforditott
kerekek esetén. (@)
minimum turning radius, R : radius of circumfe-
rence circumscribed with the outside front wheel 0 )
of the crane when the wheels are on full lock.
rayon minimal de braquage, R : Rayon de la
circonférence décrite par la roue avant extérieure A
de la grue au cours d’'un virage.
HaMMeHbLUMIA paauyc NoBopoTa, R : Panunyc ok- —
PY>XXHOCTW, OMNCLIBAEMOW BHELLIHMM NEPeaHUM KO-
NECOM KpaHa Mnpu M3MEHEHWUN HanpaBfieHns OBW-
YKEHUSI.

2.5. Altalanos m~uszaki jellemz ok
General parameters
Parametres de caractére général
MapameTpbl 0bLiero xapakrepa

2.5.1. Uzemi csoport: a daru teherbirasi és id6beli ki-
hasznéltsagabdl, valamint a munkaciklusok széa-
mabdl meghatarozott jellemzdje.
classification group:  Classification of the machi-
ne taking account of the crane use with respect to
the load-lifting capacity, duration and frequency of
operation.
groupe de classification:  Classification de I'ap-
pareil de levage a charge suspendue tenant comp-
te de son utilisation, c’'est-a-dire des charges no-
minales levées, de la durée et du nombre de cycles
de travail.
pexum paboTbl: XapakTepucTuKa KpaHa, y4mThl-
BAIOLLLAs ero NCNONb30BaHME MO MPY30NOAbEMHOC-
TW 1 BPEMEHW, @ TaK>Xe YACAIO LMKIOB paboTsl.

2.5.2. Urszelvény: a daru iizeme alatt a biztonsagi fel-
tételekkel meghatarozott, hozza kozeli létesitmé-
nyek hatarvonala, amelybdl csak a teherfelvevd
eszkdz Iéphet ki a munkavégzés soran.
crane clearence line: Space, restricted by the
conditions of safe operation of the crane near
objects, the limits of which can be crossed only by
the load-handling device in executing the handling

O‘?‘O l
;g
7 E \
; </
operations. £
gabarit d'approche: Espace déterminé par les con- X /
ditions de sécurité lors de I'utilisation de I'appareil de T~ -
levage a charge suspendue dans le voisinage des ,/

ﬁ‘\ yj{"

constructions, et dont les limites ne peuvent étre
franchies que par le dispositif de préhension au cours
de I'accomplissement des opérations de levage.

rabapuTt npmnbnmxeHuns: NpoCcTpaHCTBO, onpe-
OensemMoe ycnoBusaMmn 6e3onacHoCTv Npu paboTe
KpaHa BOM3N COOPY>KEHWI, 13 NPESENOB KOTO-
POro MOXKET BbIXOAMTb NNLLb IMPY303aXBaTHbIN Op- ]
raH Npw BLIMOJSIHEHUN PabOoYNX OnepaLmi. \
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3. Altalanos fogalmak
General con cepts
Concepts g énéraux
OCHOBHbIE NMoOHATUSA

3.1. Mozgéasok
Motions
Mouvements
IBmxeHus

3.1.1. Teheremelés (sullyesztés) : a teher fliggbleges
mozgasa.
lifting (lowering) of load: Displacement of a load
in a vertical direction.
levage (desce nte) de la char ge: Déplacement
vertical de la charge.
nogbem (onyckaHue) rpysa: BepTtukansHoe ne-
pemMelLeHne rpysa.

3.1.2. Finom sllyesztés: a teher sillyesztése a legki-
sebb sebességgel, annak szerelésekor vagy rako-
dasakor (lasd a 2.3.2. szakaszt is).
precis ion load-lowering: Lowering of a load at
minimal speed in the course of erection or stacking
operations (see 2.3.2).
levage (descente) de précision: Déplacement
vertical de la charge a vitesse minimale, au cours
du montage ou d’'opérations de rangement (voir
aussi 2.3.2).
nnaBHas nocapgka rpysa: OnyckaHue rpysa c Ha-
MUMEHBLLEA CKOPOCTLIO MPU Ero MOHTaXKE UM YK-
nagke (cMm. Takxke 2.3.2).

3.1.3. Gémbillentés: a gém szogelfordulasa fliggbleges

sikban.

derrick ing (luffing): Angular motion of the jib in
a vertical plane.

relevage (descente) de la fleche: Mouvement
angulaire de la fleche dans un plan vertical.

noabem (OI'IyCKaHMe) CTpebl: YrnoBsoe aBu>ke-
HWe CTpeJibl B BepTI/IKaJ'IbHOIZ MNNOCKOCTH.
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3.1.4.

Kinyulasvaltoztatas: a teherfelvevd eszk6z moz-
gasa a gém emelése, sullyesztése, illetve a gém
mozgatasa, vagy a futbmacska mozgatasa altal.
change in radius: Moving the load-handling de-
vice by lowering, lifting or travelling the jib (boom)
or by moving the crab.

variation de la portée: Déplacement du dispositif
de préhension par descente, relevage ou transla-
tion de la fleche ou par mouvement du chariot.

M3MeHeHue BblneTa: [lepemelleHne rpy3o3ax-
BATHOMO opraHa nyTem nogbema, OnyCKaHWs uim
NEePEOBMKEHNS CTPESbI, WX MyTEeM MNepenBunKe-
HUSI FPY30BOW TENIEXKM.

3.14.1.

Vizszintes tehermozgas gémbillentéssel: ki-
nyllasvaltoztatds a gémbillentéssel, mikézben a
teher 6nm0kddden a vizszinteshez kozeli palyan
mozog.

level luffing: Luffing motion during which the load
is automatically maintained at an approximately
constant height.

déplacement horizontal de la charge:  Variation
de la portée par relevage de la fleche, au cours
de laquelle la charge est automatiquement main-
tenue a une hauteur pratiquement constante.

ropu3oHTasibHbIA X0, rpy3a: /aveHeHve Bbinie-
Ta, OCYLIECTBMseMOe NMo4bEMOM CTPESbI, MPU KO-
TOPOM TPy3 aBTOMATMYECKN MNEepeMeLLasTcs Mo
TpaekTopuUn BIM3KON K FOPU3OHTASIN.

3.1.5.

Daruhaladas: adaru haladé mozgasa tizemi hely-
zetben.

travelling: Movement of the crane as a whole
when in its operational form.

translation de l'appareil de levage a charge
suspendue: Déplacement de I'appareil de levage
a charge suspendue dans son ensemble lorsqu’il
est en état de travail.

nepeaBmxeHne KpaHa: [lepemellgHne BCero
KpaHa B pabo4em NONOXKEHUN.
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3.1.6.

Futdmacska-haladas: a futbmacska mozgésa a
daruhidon, a tartokétélen, a gémen vagy a konzo-
lon.

traversing (direction):  Movement of the crab
along the bridge, track ropes, jib or cantilever.

déplacement (direction): Déplacement du chari-
ot le long des poutres, des cébles porteurs, de la
fleche ou de la console d’'un appareil de levage a
charge suspendue.

nepenBmxeHne (HanpaeneHue): [NepemelleHme
rPY30BOW TENEXKM MO MOCTY, HECYLLEMY KaHaTy,
CTpEne WM KOHCOMN.

—
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3.1.7.

Forgatas: a hid tipusu vagy gémes daru forgoré-
szének szogelfordulasa vizszintes sikban.

slewing: Angular motion of the revolving part in
the horizontal plane of a bridge, portal or cantile-
vere crane.

orientation: Mouvement angulaire, dans un plan
horizontal, de la partie tournante d’'une grue, d'un
pont, d’un portiqgue ou d’'une potence.

NOBOPOT: YIIOBOE ABWXEHWE NOBOPOTHOW 4acTu
KpaHa MOCTOBOMO WMAW CTPENOBOro Tvna B ropu-
30HTaNbHOM MIOCKOCTU.

3.2.

A daru allékonysaga
Crane stability
Stabilité
YCTON4YMBOCTb KpaHa

3.2.1.

Daru allékonysag: a daru ellenallé képessége a
billentényomatékokkal szemben.

crane stability: Ability of crane to resist tipping
moments.

stabilité: Aptitude d'un appareil de levage a char-
ge suspendue a résister aux couples de bascule-
ment.

YCTOMYMBOCTb KpaHa: CnocobHOCTb KpaHa npo-
TMBOAENCTBOBATL OMNPOKNALIBAIOLMM MOMEHTAM.
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3.2.2.

Uzemi allékonysag: a daru ellenallé képessége
a teher tdmegébdl, a tehetetlenségi erdkbél, a
szélterhelésbdl és mas tényez6kbdl adodo bille-
nényomatékokkal szemben.

stability under working conditions: Ability of
crane to resist tipping moments induced by the
weight of the load Q, inertia forces /, wind load and
other causes.

stabilité en charge: Aptitude d'un appareil de
levage a charge suspendue a résister aux couples
de basculement créés par le poids de la charge,
les forces d'inertie, les sollicitations dues au vent
et autres causes.

yCTOM4YMBOCTb rpy3oBas: CnocobHOCTb KpaHa
NPOTUBOAENCTBOBATL ONPOKMALIBAIOWNM MOMEH-
TaMm, CO3[aBaeMbiM BECOM Ipysa, cunamu UHep-
Ly, BETPOBOW Harpy3komn pabo4ero COCTOSHAS U
OpYyruMmn doakTopamu.

3.2.3.

Uzemen kiviili llékonysag: a daru ellenallé ké-
pessége Uzemen kivili allapotban, a szélterhelés-
b6l és mas tényezbdkbél adodé billentbnyomaté-
kokkal szemben.

stability under no-load condition (crane as-
sembled): Ability of crane to resist tipping mo-
ments induced by wind load and other causes
when the crane is not in operation.

stabilité propre: Aptitude d'un appareil de levage
a charge suspendue a résister aux couples de
basculement créés par les sollicitations dues au
vent et autres causes, I'appareil n’étant pas char-
gé.

yCTOMYMBOCTb cobcTBEHHas: CnocoBHOCTL Kpa-
Ha NPOTMBOOENCTBOBATL OMPOKMALIBAIOWMM MO-
MeHTaM, CO3[1aBaeMbiM BETPOBOW Harpy3kown He-
paboyero COCTOAHMS 1 APYrMMK doakTopamm.
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3.3.

Vizsgalatok
Tests
Essais
NcnbiTaHua

3.3.1.

Statikai vizsgélat: a daru vizsgalata a teher-
felvevd eszkdznek a daru teherbirasat X %-kal
meghaladd, a statikai vizsgélatra elbirt terhelésé-
vel.

static tests: Testing of a crane by applying a static
load at the load-handling device, exceeding by X %
the load-lifting capacity of the crane.

essais statiques: Essais d'un appareil de levage
a charge suspendue par application, au dispositif
de préhension, d'une charge statique dépassant
de X % la charge nominale de cet appareil de
levage.

MUCnbITaHNS cTaTndeckue: VicnbiTaHns KpaHa ny-
TEM CTATUYECKOro MPUNOXKEHUS HarPy3Kn K rpy-
303axBaTHOMY opraHy, Ha X % npeBbIWaloLWLEN
rPY30NOAbLEMHOCTb KpaHa.

3.3.2.

Dinamikai vizsgalat: a daru vizsgalata lzemi
mozgasokkal, a daru teherbirdsat Y %-kal meg-
haladé terheléssel.

dynamic tests: Testing of a crane by executing
operating motions under a load exceeding by Y %
the load-lifting capacity of the crane.

essais dynamiques: Essais d'un appareil de le-
vage a charge suspendue par exécution de mou-
vements de travail réalisés avec une charge dé-
passant de Y % la charge nominale de cet appareil
de levage.

UCNbITaHUA AUHaMu4yeckue: VicnbiTaHna KpaHa
MNyTeM BHINOSIHEHWS PABOYUX  OBVXKEHUA MNof,
Harpyskon, Ha Y % npeBbillaloLLLEen rpy30mnobem-
HOCTb KpaHa.
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Szerkezeti egyséegek
Component parts
Parties composantes
Yanbl

4.1.

Emeldm: aterhet emeld és siillyesztd szerkezet.
hoisting mechanism: Drive mechanism for lifting
and lowering the load.

mécanisme de levage: Mécanisme d’entraine-
ment servant a levert et a descendre la charge.
MexaHu3M nogbema: [1pMBOLAHOE YCTPOWCTBO
0S99 NOAbEMA U OMyCKaHWa rpyaa.

4.2.

Daru haladém“u: a daru haladé mozgatasat végzé
hajtoszerkezet.

crane travel mechanism: Drive unit for moving
the crane.

mécanisme de translation de I'appareil de le-
vage a charge suspendue: Mécanisme d’entrai-
nement assurant la translation de I'appareil de
levage.

MexaHU3M nepenBmxeHus KpaHa [lpnsogHoe
YCTPOWCTBO A9 NEPEnBUKEHUS KpaHa.

4.3.

Futémacska vagy emel” odob haladom”u: a futo-
macska vagy emelddob haladé mozgatasat végzé
hajtoszerkezet.

crab or hoist traverse mechanism:  Drive unit for
moving the crab or hoist.

mécanisme de direction: Mécanisme d’entraine-
ment assurant le déplacement du chariot.
MeXaHU3M NepenBuXEHNs TENEXKN Unu Tanu:
[MpVBOOHOE YCTPOWCTBO A9 NEPEABUXKEHNS TpY-
30BOV TENEXKN NN Tann.

4.4.

Gémbillent’oml: a gém és/vagy a gémtoldat ki-
nyulasat valtoztatd hajtdszerkezet, a gém dob-
lésszbgének valtoztatasaval.

derricking mechanism:  Drive unit for changing
the radius and load-lifting height by varying the jib
and/or fly jib inclination.

Mécanisme de relevage: Mécanisme d’entraine-
ment assurant la variation de la portée et de la
hauteur de levage par variation de I'angle d'incli-
naison de la fleche et/ou de la fléchette.
MexaHU3M U3MeHeHus BbineTa: [ lpMBOAHOE YCT-
POWCTBO AJ151 UIBMEHEHMNS BbIIETA NYTEM U3MEHEHNS
yrfa HakioHa CTpenbl U/umm rycoka.
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4.5. Forgatom“u: a daru forgérészét vizszintes sikban
forgat6 hajtészerkezet.
slewing mechanism: Drive unit for rotating the
revolving part of the crane in a horizontal plane.
mécanisme d’orientation:  Mécanisme d’entrai-
nement assurant la rotation dans un plan horizontal
de la partie tournante de I'appareil de levage a
charge suspendue.

MexaHu3m noBopoTa: [1pnBoOgHOE YCTPOWCTBO
0J19 BpallleHs NOBOPOTHOM YacTu KpaHa B ropu-
30HTasIbHOM MIOCKOCTHN.

4.6. Csorl'o: mozgatoszerkezet, amelynek hajtédobja-
rél hajlékony elem (kotél, 1anc) adja at a vonderot.
Csorléfajtak:

- hajtédobos;
- hajtotarcsas;
— Spill-dobos.
winch: Mechanism which transmits pull by means
of a flexible element (rope, chain) from a power-
driven drum:
— drum hoist;
— friction hoist;
— capstan.
treuil: Mécanisme dont I'effort est transmis par un
élément flexible (cable ou chaine) ma par un tam-
bour moteur:
— treuil & tambour;
— treuil a adhérence;
— cabestan.
nebepka: MexaHu3Mm, TAroBOe yCUIME KOTOPOrO
nepenaeTcs NOCPEACTBOM MBKOro anemeHTa (ka-
HaTa, uenu) oT NpmBoaHoro HapabaHa.
Twnbl nebepku:
— bBapabaHHas;
— C KaHaToBedyLLMMM LIKMBaMK,
— wnunesas.
4.7. Emelddob: 6nall6 emelbegység, haladé mozgas-

ra alkalmas szerkezettel vagy anélkl.

hoist: Load-lifting mechanism mounted with or
without the traverse drive as a single unit.

palan: Mécanisme de levage, qui est monté ou
non dans le méme corps que sa commande.
Tanb: [ Py30NOAbEMHLIN MEXAHWN3M, CMOHTUPOBAH-
HBIA WM HET B OAHOM KOpPMyCe C MPUBOAOM.
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4.8. Alvaz: adaru alsé része aforgbalvaz vagy atorony
felszereléséhez, a daru mozgatasahoz sziikséges
hajtoszerkezettel.

undercarriage: Base of the crane for mounting
the rotating platform or crane tower inculding drive
gear to move the crane.

chassis de roulement: Elément de base d'un
appareil de levage a charge suspendue, suppor-
tant la plate-forme tournante ou la tour de grue et
comprenant ses dispositifs de commande de trans-
lation.

Xx0[0Boe ycTponcTeo: OCHOBaHWe KpaHa 19 yC-
TAHOBKMW MOBOPOTHOM MNaTOOopPMbl MM HallHm
KpaHa, BKJloYaiollee NpMBOAHOE YCTPOWCTBO AJs
nepeaBKeHns KpaHa.

4.9. Portdl: a daru megemelt hidszerkezete, amely
futomuvel ellatott vagy futom( nélkili labakkal ta- o
maszkodik az alapra. I S
portal: Structure having an elevated bridge sup- A o / '
ported by legs with or without running gear at T = '
ground level.

portique: Structure ayant un pont surélevé sup-
porté par des pieds ayant ou non une voie de
roulement au sol.

noptasn: KOHCTPYKLMS, MMEIOWas NPUNoOaHSTYIO
pamMy, OrNMpaioLLLYIoCst MOCPEOCTBOM CTOEK UM He-
NOCPEACTBEHHO Ha KPaAHOBLIA MyTb.

~o
~e

4.10. Futomtzsamoly: kerekekkel vagy gorgdkkel fel-
szerelt tamszerkezet, a kerekekre vagy gorgbkre
atadodo terhelés egyenletes megoszlasat lehet6-
vé tevd csuklos csatlakozassal.

bogie: Supporting assembly equipped with wheels
or rollers and articulated to equalize the wheel or
roller loads.

bogie deroulement: Ensemble de support équipé
de roues ou de galets, servant a mouvoir I'appareil
de levage a charge suspendue et articulé pour
équilibrer les charges sur les roues ou les galets.
Tenexka xopgoBas 6anaHcupHaa: OnopHas
KOHCTPYKLMS, 0BOPYLOBaHHAS KONECaMM UM KaT-
Kamu, UMEeoLWas LWapHUPHOe COeaMHeHne AN
pPaBHOMEPHOWM Nepefadn Harpy3oK Ha Kosneca uim
KaTKMW.
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4.11.

Daruhid: hid tipust daruk tartdszerkezete, ame-
lyen a futbmacska mozog vagy bakdaruknal, illetve
félbakdaruknal a daru tamaszait 6sszekotd szer-
kezet.

bridge: Main supporting structure of overhead
type cranes over which the crab traverses, or the
structure between supports on portal and semi-
portal cranes.

ossature de pont:  Structure portante des appa-
reils de levage a charge suspendue du type pont
qui est destinée a supporter le chariot au cours de
ses déplacements, ou structure située entre les
pieds d'un appareil de levage a charge suspendue
du type portique ou semi-portique.

MOCT: Hecyliias KOHCTPYKLUS KPaHOB MOCTOBOIO
TMNa, npegHasHadYeHHas A8 OBUXKEHWS MO Hel
FPY30BOW TENEXKM UM KOHCTPYKLIMS MEXX Oy OMo-
paMmn KO3M0BOMO UM MOMYKO3S10BOro TUna.

4.12.

Futémacska: a felfliggesztett teher mozgatasara
szolgald szerkezet.

crab (trolley): An assembly designed to traverse
the suspended load.

chariot: Ensemble servant a déplacer les charges
suspendues.

TeNleXXKa rpyasoBas: KOHCprKLI,I/I‘;I, npegHa3Ha-
YeHHas Ong nepemelleHnd noaseleHHoro rpyasa.

4.13.

Forgdtam: a terheléseknek (tehernyomaték, fig-
gobleges és vizszintes erdk) a daru forgorészérol
az allo részére torténd atadasara szolgalé szerke-
zet, amely magaban foglalhatja a forgatashoz
sziikséges fogaskoszorut is.

slewing ring: Component part intended for trans-
ferring the load (load moment, vertical and hori-
zontal forces) from the rotating part to the statio-
nary part; it may also incorporate the slewing gear
ring for rotating the revolving part of the crane.

couronne d'orientation:  Ensemble assurant le
transfert des contraintes (moment de la charge,
forces verticales et horizontales) depuis la partie
tournante a la partie fixe de I'appareil de levage a
charge suspendue, et qui peut aussi comprendre
le mécanisme d’orientation de la partie tournante.

OMOPHO-MOBOPOTHbLIN KPYr: Y3en ona nepepaqn
Harpy3oK (rpy30BOr0 MOMEHTa, BEPTUKasIbHbIX U
FOPU3OHTASIbHbLIX CWIT) OT MOBOPOTHOW YaCTU KpaHa
Ha HEemnoBOPOTHYIO U 0N BpaLLSHUS NOBOPOTHOM
4aCTU N KOTOPbIM MOXKET Tak»Ke BKJIoYaTh Mexa-
HM3M NOBOPOTA KPyra.
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4.14.

Forgévaz: a gépészeti berendezések elhelyezé-
sére szolgalo daru-forgorész.

rotating platform: Rotating structure of the crane
carrying the crane mechanisms.

plate-forme tournante:  Structure orientable sup-
portant les mécanismes de I'appareil de levage a
charge suspendue.

nnatrcpopma noBopoTHas: [MOBOPOTHA KOHCT-
PYKLMS KpaHa 419 pasMeLLeHNs MEXaHN3MOB.

4.15.

Torony: a daru fliggdleges szerkezete a gém
és/vagy a forgdvaz alatdmasztasara és a gémnek
a szikséges magassagban térténd elhelyezésére.
tower: Vertical structure of a crane which supports
the jib and/or rotating platform and provides the
necessary height to the position of the jib foot.

tour (fit méat): Structure verticale de grue suppor-
tant la fleche et/ou la plate-forme tournante et
assurant la hauteur nécessaire a la position du
pied de la fleche.

6aLHsa: BepTukanbHas KOHCTPYKLMS KpaHa, Nnof-
Jep>xuBarolLlast CTpeny Wwmm NoBOPOTHYIO nnat-
dhopMmy 1 obecnevnpatoLLas HEOOXOONMYIO BLICOTY
PAaCMNONIOXKEHUS OMOPLI CTPESbI.

N
e

4.16.

Oszlop: az Gzemi teherrel terhelt forgogém alata-
masztasara szolgalo fliggbleges szerkezet, amely
biztositja a sziikséges emelési magassagot.

pillar: Vertical column supporting a rotating jib and
its load and providing the necessary lifting height.

fat: Colonne verticale supportant une fléche ori-
entable et sa charge, et assurant la hauteur de
levage nécessaire.

KOJIOHHAa: BepTukarnbHas KOHCTPYKLMS, Noaaep-
>KMBatoLlas MOBOPOTHYIO CTPesy C paboynm rpy-
30M U obecrnevmBaroLlas HeobXoOUMYIO BbICOTY
nogbema.

4.17.

Gém: a darunak a sziikséges kinyulasat és/vagy
a teherfelvevd eszkdz emelési magassagat bizto-
sité szerkezete.

jib (boom): Component of a crane which provides
the necessary radius and/or height of the load-
handling device.

fleche: Elément de structure de grue assurant a
I'organe de préhension la portée et/ou la hauteur
de levage nécessaire.

ctpena: KOHCTPyKLMS KpaHa, obecrneymBaioLLas
HEOBXOOMMYIO BEMYMHY BbIETA W/WAU BLICOTY
noabema rpy3o3axsaTHoOro opraHa.

49




MSZ ISO 4306-1:1992

4.18.

Toronygém-berendezés: 6njaré gémes daru to-
ronybdl, gémtoldatos vagy toldat nélkili gémbél
és a szikséges szerkezetekb6l allo, cserélhetd
berendezése.

mast (tower) attachment: Alternate attachment
for a mobile crane consisting of a mast (tower) jib,
with or without fly jib, and necessary accessories.

équipement en grue a tour: Equipement amo-
vible d’'une grue mobile comprenant une tour avec
une fleche, avec ou sans fléchette, ainsi que les
accessoires nécessaires.

obopypoBaHue baweHHO-cTpenosoe: CMeHHoe
060py[oBaHNE CTPENOBOrO CaMOXOOHOr0 KpaHa,
cocTosLLee 13 BallHK, CTPesbl C NYCbKOM unn 6e3
rycbka 1 HEOBXOOMMBIX YCTPOWCTB.

4.19.

Ellensuly: az ellensulykonzolra vagy a forgévazra
rogzitett témeg, az lzemi teher és/vagy a daru
egyes részeinek kiegyensulyozasara, a daru (ze-
meltetése soran.

counterweight: Weights attached to the counter-
weight cantilever or to the rotating platform to assist
in counteracting the weight of the working load
and/or certain parts of the crane during operation.

contrepoids: Masses fixées sur la contre-fleche
ou sur la plate-forme tournante pour aider a équi-
librer la charge utile et/ou certaines parties de
I'appareil de levage a charge suspendue pendant
son fonctionnement.

NPOTUBOBEC: [ Py3bl, MPUKPENIFEMbIE K MPOTUBO-
BECHOW KOHCO/M UK K MOBOPOTHOW nnaTdoopme
OJ19  ypaBHOBELLMBaHUS Beca paboyero rpysa
W/nn OTOENBbHBLIX YaCTEN KpaHa BO Bpems paboTl.

4.20.

Kozponti nehezék: a daru alvidzéara vagy portal-
jara rogzitett tomeg, a daru allékonysaganak biz-
tositaséara.

ballast: Weight attached to the undercarriage or
portal to ensure the stability of the crane.

lest: Masse fixée sur un portique ou un chassis
de roulement d’'un appareil de levage a charge
suspendue et assurant sa stabilité.

6annacT: [py3, NPUKPENSIEHHBLIN HA XOO0BYIO pa-
My UM nopTan ang obecneveHns yCTOMYMBOCTU
KpaHa.
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4.21.

Fék: a mozgasi sebességet csokkentd, illetve a
mozgast megallité és/vagy a mozgaté mivet nyu-
galmi helyzetben tart6 szerkezet.

brake: Device for reducing the speed or stopping
and/or preventing movement of the crane mecha-
nisms.

frein: Dispositif destiné a réduire la vitesse ou a
arréter et/ou maintenir un mécanisme a l'arrét.

TOPMO3: YCTPOMCTBO A9 CHUXKEHUS CKOPOCTU
OBWKEHUS UK 019 OCTAHOBKU W/WN Yaep»KaHUs
MEXaHN3MOB B HEMOABUMHOM COCTOSHUN.

4.22.

Kotélkorong: akotél terelésére szolgald egy vagy
tébb hornyu forgoé elem.

sheave (pulley): Rotating element with one or
more grooves for guiding and/or changing the di-
rection of the rope (chain).

poulie: Elément rotatif avec une ou plusieurs gor-
ges servant a diriger et/ou a changer la direction
d’'un céble.

6110K (KaHaTHbIN): BpallaoLmMncs 351eMeHT ¢ of-
HUM NIV HECKONTbKUMW PYYbSIMUM, A1 HANpPaBIeHNs
KaHaTa.

>h<

4.23.

Csigasor: kotélkorong-kotél rendszer a kotélerd
és a sebesség valtoztatasara.

reeving system: System consisting of sheaves
and ropes for changing forces and speeds.

mouflage: Systéme de poulies et de cables des-
tiné a faire varier les forces et les vitesses.

nonucnact: bloYyHo-KaHaTHasa cuctema aona ma-
MEHEHUA CUJibl 1 CKOPOCTW.

4.24.

Horogszerkezet: horoggal felszerelt, keretben el-
helyezett kitélkorongrendszer.

hook assembly: System of sheaves mounted in
a frame with a hook attached to it.

moufle a crochet: Ensemble de poulies disposé-
es dans un bati sur lequel est fixé un crochet.

noaBecka Kptokosas: Cucrtema 6510K0B, pa3me-
LLEHHBIX Ha pame, CHABXEHHON KPIOKOM.
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4.25.

Teherfelvevo eszkdz: a teher felfliggesztésére,
megfogasara vagy felszedésére szolgal6 szerke-
zet (horog, markolé, emeldmagnes, villa vagy mas
szerkezet).

load-handling device: Device (hook, grab, elect-
romagnet, fork or other) for grabbing, holding or
handling the load.

organe de préhension: Dispositif (crochet, benne
preneuse, électroporteur, fourche, etc.) qui sert a
suspendre, a saisir ou a supporter la charge.

opraH rpy3o3axBaTHbIA: YCTPOWCTBO (KPIOK,
rpendoep, ANeKTPOMarHuT, BUMbLI U T.4.) 479 nofd-
BELUMBAHMS, 3aXBaTbiBAHUA WM MOOXBATLIBAHMS
rpysa.

=~

4.26.

Tereptamasz: Uzemi helyzetben a daru tAmasz-
vetillletének novelésére szolgald szerkezet.
outrigger: Device intended to increase the sup-
porting base of the crane in its operating condition.
vérin de stabilité: Dispositif destiné a augmenter
la base d'appui d'un appareil de levage a charge
suspendue en position de travail.

oropa BbIHOCHas: YCTPOWCTBO, NpeaHa3HadveH-
HOE OJ19 YBENMYEHNS OMOPHOrO KOHTYypa KpaHa B
pabo4eM COCTOSHUM.
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5.1.

Mozgéashatéaroldk és jelz” oberendezések
Limiting and indicating devices

Limiteurs et indicateurs

OrpaHununTenu n ykasarenu

A terhelés és a mozgasok hatarol6i és jelz” oberendezései
Rated capacity and motion limiting and indicating devices
Limiteurs et indicateurs de charge et de course
OrpaHnynTenu u ykasatenu Harpy3ku U ABUXEHUN

5.1.1.

Hatarold: a daru mozgasanak vagy mikddésének
leallitasat kivaltd, hataroldszerkezet. Ezen szerke-
zetek tobbsége 6nmikddden Iép mikddésbe, ami-
kor a megfelel6 mozgas vagy funkcié eléri a sajat
hatarallapotat.

limiting device (limiter):  Device which initates
stopping or restricting crane motion or function.
The majority of these devices will operate automa-
tically when the respective motion or function re-
aches its limiting position.

limiteur: Dispositif qui commande l'arrét ou la
limitation des mouvements ou des fonctions d’'un
appareil de levage a charge suspendue. La plupart
de ces dispositifs fonctionnent automatiquement
des que le mouvement ou la fonction correspon-
dant(e) a atteint son état limite.

orpaHuyuTens: [NMNpnbop, KOTOPbLIA JOSXKEH BbI3bl-
BaTb OCTAHOBKY, OrPaHNYeHNE ABUXKEHWA, COYHK-
UM KpaHa. BonblMHCTBO 3TUX NpMOOPOB AEACT-
BYET aBTOMATWYECKW, KOrga COOTBETCTBYIOLLEE
OBVKEHME NN QOYHKLIMS OOCTUIraeT CBOEro npe-
0EMbHOMO COCTOSHUS.

5.1.2.

Mikodéshatarol6: a daru megjeldlt mikddéseé-
nek ledllitasat és/vagy hatarolasat kivalto, hataro-
|6szerkezet.

function limiter:  Limiting device which initiates
the stopping and/or restriction of designated crane
function(s).

limiteur de fonction(s) d’'un appareil de levage

a charge suspendue: Limiteur qui provoque I'ar-
rét et/ou la limitation de la (des) fonction(s) pré-
vue(s) d’'un appareil de levage a charge suspen-
due.

orpaHuyuTenb yHKLMA KpaHa: OrpaHnyinTenb,
KOTOPGLIN BbI3bIBAET OCTAHOBKY W/ OrpaHnyeHne
0B03HaYeHHbIX PYHKLUMIA KpaHa.

5.1.3.

Terheléshatarolok

Rated capacity limiters
Limiteurs relatifs a la charge
OrpaHu4nTenmn Harpysku
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5.1.3.1.

Tulterhelésgatlo

rated capacity limiter
limiteur de charge
orpaHu4uTeslb Harpy3ku

5.1.4.

Mozgashatarolok

Motion limiters

Limiteurs de course
OrpaHun4nTesnb OBUXXEHUA

5.1.4.1.

Uzemi mozgashatéarold: a daru megjelolt mozga-
sanak ledllitasat és/vagy hatarolasat kivalto, hata-
roldszerkezet.

motion limiter: Limiting device which initiates eit-
her the stopping and/or restriction of designated
crane motion.

limiteur de course: Limiteur qui provoque I'arrét
et/ou la limitation de la course prévue d'un appareil
de levage a charge suspendue.

orpaHuuuTesib paboyero gBuxeHus: OrpaHnym-
Tefb, KOTOPLIN BbI3LIBAET OCTAHOBKY W/Wan orpa-
HUYeHe O0DO3HAYEHHbIX OBVXKEHUA KpaHa.

5.1.4.2.

Emelésimagassag-hatarolé
hoisting limiter

limiteur de hauteur de levage
OorpaHu4uTEsb BbICOTbI NOAbEMA

5.1.4.3.

Sillyesztésimélység-hatarolé
lowering limiter

limiteur de descente

orpaHuyuTens rnybunHbl onyckaHus

5.1.4.4.

Forgatéashatarold

slewing limiter

limiteur d’orientation
orpaHu4uTeNlb NOBOpoOTa
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5.1.4.5. Daruhaladashatéarol6
crane travelling limiter
limiteur de translation
orpaHuyuTesnb nepenBMXeHns i i e N
L"—q—}— ‘EG:I — _,u
5.1.4.6. Futomacskahaladas-hatarolé )
crab traversing limiter
limiteur de déplacement du chariot
orpaHuyuTesnb NepeaBMXEHUs TeNEXKU
5.1.4.7. Gémdblés-hatarolé
derricking (luffing) limiter
limiteur de relevage (de descente) de la fleche
orpaHuyuTesnb HakJfoHa cTpesbl
5.1.4.8. Utkoz6: az Utkdzést csillapitd szerkezet
buffer: Shock absorbing device.
tampon: Dispositif pour amortir le choc.
6ycbep: YCTpONCTBO 019 CMArvenHns yaapa.
5.1.5. Jelzbberendezés: a daru vezérlésére mértékado
Uzemi jellemzék hatarértékeirdl a darukezel6t vi-
zualisan és/vagy hanggal tajékoztaté szerkezet.
indicating device (indicator):  Device which pro-
vides the crane driver with audible and/or visual
data for competent control of the crane within its
operating parameters.
indicateur: Dispositif qui fournit a I'opérateur de
I'appareil de levage a charge suspendue les infor-
mations visuelles et/ou sonores nécessaires a la
commande correcte de l'appareil dans le cadre
des parametres opérationnels.
ykasartenb: [1pnbop, KOTOPbLIA BbAAET MaLUMHAC-
Ty KpaHa BM3yasbHyl0 W/nim 3ByKOBYIO MHApopMa-
UMIO 0519 KOMMETEHTHOrO YMpPaBfeHWs KPaHOM B
npeaenax pabo4nx napameTpos.
5.1.6. Uzemi jellemz ok mutat6i: az uzemi jellemzok

értékeirdl a darukezelét vizudlisan és/vagy hang-
gal tajékoztatd szerkezet.

operating parameter indicator: Device which
provides the crane driver with audible and/or visual
data on values of operating parameters.
indicateur de parameétres opérationnels:  Dispo-
sitif qui fournit a I'opérateur de I'appareil de levage
a charge suspendue les informations visuelles
et/ou sonores concernant la valeur des parametres
opérationnels.

ykasatesnb pabouux napametpos [1pnbop, Ko-
TOPLIA BbAAET MAaLWIMHUCTY KpaHa BW3yasbHYLO
W/nm 3ByKOBYIO MHADOPMALLMIO O BENUYMHE pabo-
YMX MapameTpPOoB.
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5.1.7. Terhelésjelzo
rated capacity indicator
indicateur de charge
yKasartesib Harpy3ku

5.1.8. Mozgasjelz ok
Motion indicators
Indicateurs de course
Ykaszaresnb OBUXEHUN

5.1.8.1. Kinyulasjelz“o
radius indicator
indicateur de portée
yKasarteJsib BbleTa

5.1.8.2. Gémdolésjelzo
jib angle indicator
indicateur de relevage

yKasaTtesib HakKJ1IoHa CTpeJibl \ﬁ

5.2. MUkddéshatarolok és jelz” oberendezések
Performance limiting and indicating devices
Limiteurs et indicateurs de performances
OrpaHuuuTenu n ykasartenum oyHKUuum

5.2.1. Mikodéshataroldk
Performance limiters
Limiteurs de performances
OrpaHuuunTenu doyHKLUN

5.2.1.1. Elferduléshatarol6
skew limiter
limiteur de décalage
orpaHu4uTenb nepekoca

5.2.1.2. Kotélfelcsévélés-hatarolod
rope winding limiter
limiteur d’enroulement de cable
orpaHn4uTeslb HaMOTKM KaHaTa
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5.2.1.3.

Kotéllecsévélés-hatarolo

rope unwinding limiter

limiteur de déroulement de cable
orpaHu4uTeslb cMaTtbiBaHUS KaHaTa

5.2.1.4.

Forgasisebesség-hatarolo

slewing speed limiter

limiteur de vitesse d’orientation
orpaHuyuTenb CKOpoCTU NoBopoTa

5.2.1.5.

Teheremelési (-siillyesztési) sebességhata-
rolo

hoisting (loweering) speed limiter

limiteur de vitesse de levage (de descente) de

la charge

orpaHuM4uTeslb CKOPOCTU nopgbema (onycka-
HuA) rpy3a

5.2.1.6.

Daruhaladéasi sebességhatarolo

crane travelling speed limiter

limiteur de vitesse de translation
OorpaHuyuTeslb CKOpPOCTU NepenBMKeHUs

5.2.1.7.

Futomacska-haladasi sebességhatarolo

crab traversing speed limiter

limiteur de vitesse de déplacement du chariot
OorpaHuyuTeslb CKOpPOCTU NepenBMXEeHUs Te-
JIEeXKN

5.2.1.8.

Biztonsagi szelep (hidraulikus rendszerben)
relief valve (in hydraulic system)

soupape de sécurité (dans le circuit hydrau-
lique)

npefoXpaHUTeNbHbIA KnanaH (B rugpocucre-
me)

5.2.1.9.

Sinfog6: Uzemen kivili allapotban a darupalyan
szél hatasara torténd elmozdulas ellen, a darut
megtarto szerkezet.

rail clamp: Device which can be tightened to the
rail to prevent a rail-mounted crane being blown
along the track when not in use.

dispositif d'ancrage sur rail:  Dispositif qui peut
étre serré sur le rail pour prévenir les déplace-
ments, sous l'effet du vent, d’'une grue le long de
la voie de roulement, la grue étant hors service.
NPOTUBOYIrOHHOE YCTPOMCTBO: YCTPOUCTBO AN
YOEPXKAHWS KpaHa OT NepeMeLLeHns BOOSb Pefb-
COBOro NyTW NOL AEVWCTBMEM BETPA Npu Hepabo-
4eM COCTOSAHUN.
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5.2.2.

MUkddésjelz "ok
Performance indicators
Indicateurs de performances
Ykaszaresnb doyHKL M

5.2.2.1.

Elferdllésjelz”o

skew indicator
indicateur de décalage
yKasaTesib nepekoca

5.2.2.2.

Darudélésszog-jelz” o
crane slope indicator

indicateur de relevage de I'appareil de levage
a charge suspendue

yKasareJsib yria HakJioHa KpaHa

5.2.2.3.

Dobforgasjelz”o

drum rotation indicator

indicateur de rotation de tambour
yKasaTenb BpalwieHus bapabaHa

5.2.2.4.

Kotéllazulas-jelz”o

slack rope indicator
indicateur de mou de céble
ykasatesnb cnabuHbl kaHaTa

5.3.

5.4.

Kérnyezeti hatarolok és jelz” oberendezések
(Kidolgozas alatt)

Environment limiting and indicating devices

(Under study)

Limiteurs et indicateurs du milieu ambiant

(A I'étude)

OrpaHnynTenu u ykasatenu okpyxaiolemn cpegbl
(B cTagumn paspaboTtkn)

Egyéb hatarolok és jelz” oberendezések
(Kidolgozés alatt)

Other limiting and indicating devices
(Under study)

Autres limiteurs et indicateurs

(A I'étude)

Mpoune orpaHuuuTENnm u ykasartenu
(B cTagumn paspaboTtkn)
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6. Emelendd teher
Lifted loads
Charges
MogHuMmaembie rpy3bl
6.1. Fogalmak, m eghataro zdsok és &brdz olasok
Terms, definitions and symbols
Termes, définiti ons et symb oles
TepMuHbI, onpeeneHns U CUMBOJIbI
6.1.1. Hasznos teherbiras: a daru altal felemelt és le-

oldhat6é tehermegfogd berendezéssel felfliggesz-
tett, ennek hianya esetén pedig kézvetlenil a nem
leoldhat6 tehermegfogd berendezésre fiiggesztett
mpL tdmeg( teher. Ha a darut vizi erdbmUvekben
zsilipek emelésére, vagy olyan terhek emelésére

haszndljak, amelyeknek a feluletén viz van, akkor

a hasznos teherbirasba bevehetd a felvett viz altal
eléidézett erd vagy a szivas kodvetkeztében kelet-
kezbd kohézids erb.

payload: Load, having mass mpL , which is lifted
by the crane and suspended from the non-fixed
load-lifting attachment(s) or, if such an attachment
is not used, directly from the fixed load-lifting at-
tachment(s). If cranes are used for lifting gates at
hydro-power stations or for lifting the load from
water, the payload may also include forces due to
waterflow suction or water adhering by suction.

charge uti le: Charge, de masse mpL , levée par
I'appareil de levage a charge suspendue et main-
tenue par les accessoires de préhension amovib-
les ou, si de tels accessoires ne sont pas utilisés,
directement par les accessoires de préhension
permanents. Si les appareils de levage a charge
suspendue sont utilisés pour le levage de vannes
dans les usines hydroélectriques ou pour le levage
de charges depuis un plan d'eau, la charge utile
peut aussi comprendre les forces dues a I'effet de
succion de I'écoulement de I'eau ou a I'effet d'ad-
hérence de I'eau par succion.

rpysonogbeMHOCTb nonesHasa: [py3 maccown
mpL, NMOAHVMAEMbI KPAHOM W MOABELIEHHBIA C
MOMOLLbIO CbEMHbIX FPY303axBaTHbLIX MPUCNOCOD-
JIEHWIA, a NpW UX OTCYTCTBUM, MNOABELLEHHbIA He-
nocpeacTBEHHO K HECBEMHBIM TPY303axXBaTHbLIM
npucnocobnexHnam. Ecnm KpaHbl npuHUMatoTCs
019 MOAHATMS 3aTBOPOB Ha MMAPO3NEKTPOCTaH-
UMSX WK gns NoaHSTUS MPY30B C MOBEPXHOCTU
BO[bI, B MOME3HYIO MPY30M0abEMHOCTb MOMYT BbITh
BKJIOYEHbI YCUING, BbI3BAHHbLIE BCACbIBAHWEM BObI
WM CLENNEHNEM BOObl BCIEACTBUE BCACHIBAHWSI.
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6.1.2.

Leoldhat6 tehermegfogo berendezés: a  teherrel
kapcsolddd barmilyen mna témegl, a hasznos
teherbirasnak megfelel és a daruval kapcsol6dd
berendezés, amely nem része sem a darunak,
sem a tehernek. A leoldhat6 tehermegfogé beren-
dezés konnyen leoldhato a darurdl és eltavolithatd
a teherrdl.

non-fixed load-lifting attachment: Any equip-
ment, having mass mna, which connects the pay-
load mpL with the crane and which is a part of
neither the crane or the payload. Non-fixed load-
Ifting attachments are easily detachable from the
crane and from the payload.

accessoires de préhension amovibles: Tout
équipement, de masse mna, qui relie la charge
correspondant a la charge utile a I'appareil de
levage a charge suspendue et qui ne fait partie ni
de I'appareil de levage ni de la charge. Les acces-
soires de préhension amovibles peuvent étre fa-
cilement détachés de I'appareil de levage et de la
charge.

CbeMHOe rpyxo3axBaTHoe npucnocobneHue:
Jlloboe obopynoBaHMe MacCoW Mna, COeONHSIO-
ee rpys, COOTBETCTBYIOWMIA MOAE3HOW Py30-
NoabEMHOCTW, C KPAHOM N HE SBASIIOLLEECS YACTbIO
HW KpaHa, HW rpy3a. CbeMHble rpy303axBaTHbIE
MPUCNOCOBEHNS 1IEMKO CHUMAIOTCS C KpaHa u OT-
COEMMHAOTCS OT rpyaa.

6.1.3.

Netté teherbirds: a daru altal felemelt és a nem
leoldhaté tehermegfogd berendezéssel felfiig-
gesztett mnL tbmeg magaban foglalja a hasznos
teherbirdsnak megfelel6 mpL tdmegl teher és a
leoldhat6 tehermegfogé berendezés mna témege-
inek 0sszegét:

MNL = mMPL + MNA
net load: Load, having mass mnL, which is lifted
by the crane and suspended from the fixed load-
lifting attachment(s). Mass mnL is the sum of the
payload mpL and the non-fixed load-lifting attach-
ment(s) mMnA:

MNL = mMPL + MNA
charge nette: Charge, de masse mnL, levée par
I'appareil de levage a charge suspendue et main-
tenue par les accessoires de préhension perma-
nents. La masse mnL représente la somme des
masses correspondant a la charge utile mpL et
aux accessoires de préhension amovibles mnA:

MNL = mMPL + MNA
rpy3onogbeMHOCTb HeTTO: [py3 Maccow mnL,
NMOOHVMMAEMBIA KPaHOM W MOMBELWEHHBIA C Mo-
MOLLbIO HECBLEMHBIX MPYy303axBaTHbIX MPUCNOCOD-
neHnn. Macca mnL NPeacTaBnsgeT cobon cymmy
Macc rpysa, COOTBETCTBYIOLLErO NOME3HON MPy30-
NOOBLEMHOCTW, MpL, N CbEMHbBIX MPY303axBaTHbIX
NEUCNOCOBNEHUI, MNA:

MNL = MpPL + MNA
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6.1.4.

Nem leoldhat6 tehermegfogé berendezés: bar-
milyen mga tdmegl berendezés, amelyre felflig-
geszthetd a nettd teherbirasnak megfelel6 teher,
és amely allandoan rogzitve van az emeld eszkdz
alsé végéhez. A nem leoldhat6 tehermegfogo be-
rendezés a daru része.

fixed load-lifting attachment:  Any equipment,
having mass mra, from which the net load may be
suspended and which is permanently fastened to
the lower end(s) of the hoist medium(s). Fixed
load-lifting attachments are part of the crane.
accessoires de préhension permanents: Tout
équipement, de masse mra, sur lequel la charge
correspondant a la charge nette peut étre sus-
pendue et qui est fixé de fagon permanente a
I'extrémité inférieure de 'agrés. Les accessoires
de préhension permaments font partie de I'appareil
de levage a charge suspendue.

HECbEMHOE rpyxo3axBaTHoe npucnocobne-
Hue: Jlloboe obopyaoBaHne Maccom mea, K KOTo-
POMY MOXXHO MOABELUMBATbL Py3, COOTBETCTBY-
IOLLMA  FPY30MOOBEMHOCTM HETTO, W KOTOPOE
MOCTOSIHHO 3aKPEMNEHO Ha HUXKHEM KOHLLE NMO4b-
EMHOro CpefcTBa. HeCcbhemHble rpy303axBaTHble
MPUCNOCOBAEHNS IBASIOTCSA YaCTbIO KpaHa.

6.1.5.

Kézbens'o teherbiras: a daru altal felemelt és az
emel6 eszkdz also6 végére fliggesztett mHL tomeg(
teher. Az myL témeg magéaban foglalja a hasznos
teherbirdsnak megfelel6 mpL tdmegl teher és a
leoldhaté tehermegfogd berendezés mna, vala-
mint a nem leoldhat6 tehermegfog6 berendezés
mrA tdmegeinek dsszegét:

MHL = MpL + MNA + MFA
hoist medium load: Load, having mass mHL,
which is lifted by the crane and suspended from
the lower end(s) of the hoist medium. Mass muL
is the sum of the payload mpL, the non-fixed load-
lifting attachment(s) mna and the fixed load-lifting
attachment mga:

MHL = MpL + MNA + MFA
charge a I'agrés de levage: Charge, de masse
mHL, levée par I'appareil de levage a charge sus-
pendue et maintenue a I'extrémité inférieure de
I'agres. La masse mHL représente la somme des
masses correspondant a la charge utile mpr, aux
accessoires de préhension amovibles mna et aux
accessoires de préhension permanents mra:

MHL = MPL + MNA + MFA
rpy3onoAbeMHOCTb MPOMEXYTOYHas (Ha KaHa-
Tax): [py3 Maccow mHL, NOOHUMAEMbIA KpaHOM U
MOOBELWIEHHBIN K HUXKHEMY KOHLLYY MOABEMHOIO
cpeacTsa. Macca muyL NpeacTaBnseT cobon Cym-
My MaccC rpy3a, COOTBETCTBYIOLLErO NOSIE3HOM Mpy-
30MOABEMHOCTM, IMPL, Y CbEMHbIX FOY303aXBaTHbIX
MPUCNOCOBAEHUIA, MNA, U HECBEMHBLIX Py303a-
XBaTHbIX MPUCMOCOBEHWI, MFA:

MyL = mpL + IMNA + MFA
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6.1.6.

Emelbeszkoz: kotelek, lancok és a darun, példaul a
futobmacskan vagy a gém végén fliggb és csorlével moz-
gatott, ateher emelésére, illetve siillyesztésére szolgalo,
az emelbeszkoz alsd végére fliggesztett barmilyen mas
mum tdmeg( berendezés. Az emelbeszkdz adaru része.
hoist medium: Wire rope(s), chain(s) or any other
equipment, having mass mum, hanging down from the
crane, for example from the crab or the jib head, ope-
rated by a winch, etc., to lift and lower loads suspended
from the lower end(s) the hoist medium(s). Hoist medi-
ums are part of the crane.

agres de levage: Cable(s), chaine(s) et tout autre équi-
pement, de masse mHwm, suspendue a l'appareil de levage
a charge suspendue, par exemple au chariot ou a la téte
de fleche, mis en oeuvre par un treuil pour lever et des-
cendre la charge suspendue a I'extrémité inférieure des ou
de l'agrées. Les agres font partie de I'appareil de levage a
charge suspendue.

noabemMHoe cpencTBo: KaHarthl, Lenu 1 nioboe opyroe
060pyaOBaHNE MaCCON MHM, CBMCAIOLLEE C KpaHa, Ha-
NPUMEP, C rPY30BOW TENEXKM UM FOTIOBKK CTPESbI, U
NPVBOAMMOE B OBWXeHWe nebeokomn, ong nogbema u
OMyCKaHWs rpy3a, MOABEWEHHONO K HUDKHEMY KOHLLY
NOALEMHOrO cpeacTBa. [ogbeMHble CPEACTBa ABMAAIOTCS
4acTblO KpaHa.

6.1.7.

Brutté teherbirds: kozvetlendl a darura, példaul a fu-
tdmacskara vagy a gém végére fliggesztett mgL tomegl
teher. Az mgL témeg magaban foglalja a hasznos te-
herbirdsnak megfelel6en az mpL témegl teher, a leold-
hato és a nem leoldhat6 tehermegfogé berendezés mna
€s mra, valamint az emeldeszkdz(6k) mHm tdmegeinek
Osszegét:

mGL= mpL + MNA + MFA + MHM
gross load: Load, having mass mgL, which is suspen-
ded directly from the crane, for example from the crab
or the jib head. Mass mgL ist the sum of the payload
mpL, the non-fixed load-lifting attachment(s) mna, the
fixed load-lifting attachment(s) mra and the hoist medi-
um(s) mum:

mMGL= mMpL + MNA + MFA + MHM
charge brute: Charge, de masse mgL, directement sus-
pendue a I'appareil de levage a charge suspendue, par
exemple au chariot ou a la téte de fleche. La masse mcL
représente la somme des masses correspondantala charge
utile mpL, aux accessoires de préhension amovibles rmna,
aux accessoires de préhension permanents mra et aux ou
a l'agres de levage mHm:

mGL= mpL + MNA + MFA + MHM
rpy3onoabeMHOCTb 6pyTTO: [PYy3 Maccom mgL, NoaBe-
LLEHHBIN HEMOCPEOCTBEHHO K KpaHy, Hanpumep, K rpy-
30BOV TENEXKE WM rofioBke CTpensl. Macca meL
npeacTasnseTr cobon Cymmy Macc rpysa, COOTBETCT-
BYIOLLLErO NOSIE3HOM MPY30MOABEMHOCTM MPL, ChEMHBIX
N HECBLEMHbBIX MPY303aXBaTHbIX MPUCMOCOBEHWA IMNA U
MFA, W NOOBEMHbBIX(Or0) CPeacTB(a), MHMm:

mGL = mpL + MNA + MFA + MHM
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6.2.

Példak a fogalmak és az abrazolasok hasznéalatahoz
A daruk terhelésével kapcsolatos fogalmak és abrazolasuk hasznalatanak példai a
kdvetkezd négy abran vannak megadva.

Examples of use of terms and symbols
Examples of use of terms and symbols for crane loads are given in the following four
figures.

Exemples d’utilisation des termes et symboles
Des exemples d'utilisation des termes et symboles relatifs aux charges des appareils de
levage a charge suspendue sont donnés dans les quatre figures qui suivent.

anIMepr ncnoJsib3osaHna TepMmmHOB U CUMBOJ10B
|_|pI/IMepr MCnoJyib30BaHMA TEPMUHOB N CUMBOJIOB, OTHOCHLLMXCA K HAarpy3kamMm Ha KpaHbl,
OaHbl Ha CriefyoLWmx YeTblpex PUCYyHKaX.
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operating parameter indicator ............ 5.1.6
outreach fromrail ..................... 223
outreach to tippintaxis ................. 22.2
outrigger . ... 4.26
outriggers, baseon .................... 245
outriggers, distance between ............ 2.4.6
overhead travellingcrane ............. 1.11.1
overhead travelling stacking crane ........ 1.2.8
overheadtypecrane ................... 1.1.1
P
payload ............ ... . ... 6.1.1
pillar . ... 4.16
pillarjibcrane ....... ... ... . .. 1.1.39.1
platform, rotating ...................... 4.14
portablecrane ................ ... ..... 1.3.3
portal ... ... 4.9
portal bridge crane .................. 1.11.2
portal cablecrane ................... 1.1.2.2
portal slewingcrane ................. 1.131
precision load-lowering . ................ 3.1.2
precision load-lowering speed ........... 232
pulley ... . 4.22
R
radialcrane .......... ... ... ... .. ... 134
radius . ... 22.1

radius, changein ..................... 3.14
radiusindicator ..................... 5.1.8.1
radius, minimum turning  ............... 24.11
radius, tail ... ... 225
radius, track curvature ................ 2.4.10
rail, outreach from .................... 2.2.3
railclamp ... ... 5.2.1.9
railway crane ............. . ... . ... 1.1.35
rated capacity indicator ................ 5.1.7
rated capacity limiter ................. 5.1.3.1
reevingsystem ........... ... .. ... ... 4.23
relief valve (in hydraulic system) ........ 5.2.1.8
rigid-braced derrick crane ........... 1.1.38.2
roadspeed .......... ... 2.3.8
rope unwinding limiter . ............... 5213
rope winding limiter . ................. 5.2.1.2
rotating platform . ......... ... . ... ... .. 4.14
S
self-propelledcrane .................. 1.35.1
semi-portal bridge crane .............. 1.11.3
semi-portal slewingcrane ............. 1.1.3.2
sheave ........ ... .. . . ... .. 4.22
skew indicator ...................... 5.2.2.1
skew limiter .......... ... ... . ... .. 5211
slack rope indicator . ................. 5.2.2.4
slewing . ....... 3.1.7
slewingcrane .......... ... . ... . .. ... 151
slewing limiter . ........ ... ... ..... 5.1.4.4
slewing mechanism ..................... 4.5
slewingring ........... .. 413
slesingspeed .......... ... ... ... ... 233
slewing speed limiter ................. 5.2.1.4
soaking pitcrane .................... 1.2.13
SPaN .. 24.2
speed, crab traversing ................. 235
speed, derricking ........... ... .. ..., 2.3.6
speed, load-lifting . ........... ... ..... 231
speed, load-lowering . . ................. 2.3.1
speed, precision load-lowering . ......... 2.3.2
speed,road ......... ... 2.3.8
speed,slewing ............. ... . ... .. 2.3.3
speed, transport . ....... .. ... 2.3.8
speed, travelling ...................... 2.3.4
stability .......... .. 3.2.1
stability under no-load condition ......... 3.2.3
stability under working conditions . ....... 3.2.2
stacking crane, overhead travelling ....... 1.2.8
statictests ........... .. 3.3.1
strippercrane .............. .. . ... 1.2.12
supportcontour . .......... ... 2.4.9
supportedcrane . ............. ... ... .. 1.6.1
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tests, dynamic
tests, static
time, derricking
time, operation cycle
tipping axis, outreach to

tower attachment
tower crane

track centres
track curvature radius
trailer crane
transport speed

travelling .......... ... . ... . .. 3.15
travellingcrane ........... ... ... . ..... 1.35
travellingspeed ......... ... .. .. ... ... 2.34
traversing . ... 3.1.6
trolley ... 412
U
Undercarriage ..............coviuiinn.... 4.8
underslungcrane ........... ... ... 1.6.2
w
walkingcrane .............. ... .. .. 1.1.3.93
wallcrane .......... ... . ... ... ... 1.1.39.2
wheelload ............ ... . ... ... ... 2.15
WINCh .. 4.6
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A
accessoires de préhension amovibles .. ... 6.1.2
accessoires de préhension permanents ....6.1.4
agréesdelevage ......... ... ... ... ..., 6.1.6
agres de levage, charge al' ............. 6.1.5
amovibles, accessoires de préhension .. ... 6.1.2
amplitude delevage ................... 2.2.8
ancrage sur rail, dispositifd’ ........... 5.2.1.9
appareil de levage a autosurélévation .....1.3.2
appareil de levage a benne preneuse ......1.2.2
appareil de levage a charge suspendue
dutypeblondin ........... ... ... .. ... 1.1.2
appareil de levage a charge suspendue
dutypegrue ........ ... ... ... 1.1.3
appareil de levage a charge suspendue
dutypepont ........... ... ... .. ... ... 1.1.1
appareil de levage a charge suspendue,
translationde I’ ............ ... ... ..... 3.1.5
appareil de levage acrochet ............. 1.2.1
appareil de levage a électroporteur . ....... 1.2.3
appareil delevageamain ............... 14.1
appareil de levage déplacable ........... 1.3.3
appareil de levage électrique ............ 1.4.2
appareil de levage fixe (stationnaire) .. . ... 131
appareil de levage hydraulique ........... 14.3
appareil de levage mobile ............... 1.35
appareil de levage pivotant .............. 1.3.4
appareil de levage posé ................ 1.6.1
appareil de levage suspendu . ........... 1.6.2

B
blondin ....... ... ... ... .. ... ... 1.1.21
blondin, appareil de levage a charge
suspenduedutype .................... 1.1.2
bogie deroulement .................... 4.10
braquage, rayon minimalde ............ 2.4.11

C
charge alagresdelevage .............. 6.1.5
chargebrute ........ .. ... .. L. 6.1.7
charge, indicateurde ................... 5.1.7
charge, limiteurde ................... 5131
chargenette ......... ... ... . ... . ... 6.1.3
chargesurunappui  ................... 215
chargeutile ........ ... ... .. L 6.1.1
chariot ...... ... .. .. ... ... 4.12
chassisderoulement . ................... 4.8
classification, groupede ................ 251
contour d'appui . .. ... 2.4.9

contrepoids ........ ... 4.19
cote d'approche ...................... 22.4
couronne d'orientation .................. 4.13
coursedelevage ..................... 2.2.6
course, limiteurde ................... 5.14.1
D
décalage, indicateurde ............... 5.2.2.1
décalage, limiteurde ................. 5.21.1
déplacement ............... ... . ..... 3.1.6
déplacement du chariot, limiteurde ...... 5.1.4.6
déplacement horizontal de la charge .. ... 3.14.1
déroulement de cable, limiteurde ....... 5.2.1.3
descentedelacharge ................. 3.11
descente delafleche .................. 3.1.3
descente de la fleche, limiteurde ....... 5.1.4.7
descente de précision ................. 3.1.2
descente, limiteurde ................. 5.1.4.3
direction ......... ... . ... .. 3.1.6
dispositif d’ancrage surrail ............ 5.2.1.9
distance entre vérins de calage .......... 246
durée d'uncycledetravail .............. 2.3.9
duréederelevage .................... 2.3.7
E
empattement .......... ... ... ... 2.4.4
empattement des vérins de calage ....... 245
enroulement de cable, limiteurd’ ........ 5.2.1.2
équipementengrue atour ............... 4.18
essais dynamiques ................... 3.3.2
essais statiques . .......... ... ... 3.3.1
F
fleche ...... ... ... ... .. . . 417
fonction(s) d’'un appareil de levage a
charge suspendue, limiteurde ........... 5.1.2
frein ... 4.21
fOt .. 4.15; 4.16
G
gabaritd’'approche .................... 25.2
groupe de classification ................ 25.1
grueafdt ........................ 1.1.39.1
grue a orientation limitée . ............. 1.5.1.1
grue a orientationtotale ............... 1.5.1.2
grue apotence ..............iiiii.. 1.1.3.9
grue, appareil de levage a charge
suspenduedutype ................... 1.1.3
grueatour ......... ... 1.1.34
grue a tour, équipementen .............. 4.18
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grua automotrice
grue de bord
grue-derrick . ........ ... ...
grue-derrick a appui rigide ...........
grue-derrick a haubans
grue flottante
grue mobile

gruemurale ............. ... . ...
grue non orientable
grue orientable ............ ... .. ...
grue orientable sur portique ..........
grue orientable sur semi-portique
grue remorquée . ..................
grue survoie ferrée ................
grue vélocipede ...................

hateur de la voie de roulement
hauteur de levage, limiteurde ........

indicateur ............. ... ... ... ..
indicateur de charge
indicateur de décalage ..............
indicateur moudecéble .............
indicateur de paramétres opérationnels
indicateur de portée ................
indicateur de relevage ..............
indicateur de relevage de I'appareil a
charge suspendue .................
indicateur de rotation de tambour

lest ... ...
levagedelacharge ................
levage de précision
levage, mécanismede ..............
limiteur ..........................
limiteur d’enroulement de céble .......
limiteur d'orientation ................
limiteur de charge
limiteur de course
limiteur de décalage ................
limiteur de déplacement du chariot .. ..
limiteur de déroulement de cable . .....
limiteur de descente ................
limiteur de descente de lafleche ......
limiteur de fonction(s) d'un appareil de

levage a charge suspendue ..........
limiteur de hauteur de levage

limiteur de relevage de la fleche
limiteur de translation ...............
limiteur de vitesse d’orientation .......

limiteur de vitesse de déplacement du

chariot .......... ... ... ... .. ... 5217
limiteur de vitesse de descente de la
charge ....... ... .. 5.2.15
limiteur de vitesse de translation ..5.2.1.6
M
massenette ......... ... ... ... ... 213
massetotale ............... ... ..., 214
Mat .. 4.15
matdecharge ........... ... . ... .... 1.1.38
mécanisme d’'orientation .................. 45
mécanisme de direction .................. 4.3
mécanisme delevage .................... 4.1
mécanisme derelevage .................. 4.4
mécanisme de translaation de I'appareil
de levage a charge suspendue ............ 4.2
moment de basculement . .............. 2.1.2
moment de la charge par rapport a I'axe
dorientation ............. ... . ... ... 21.1
mou de céble, indicateurde ............ 5.2.24
mouflage .......... ... . 4.23
moufleacrochet ....................... 4.24
N
niveau d’'appui d'un appareil de levage a
charge suspendue .................... 24.1
@]
organe de préhension ................... 4.25
orientation ........... .. ... . . ... 3.1.7
orientation, limiteurd” ................. 5.1.4.4
ossaturedepont .......... .. ... ...... 411
P
palan . ... 4.7
parametres opérationnels, indicateur de ...5.1.6
pente de la voie de roulement . .......... 2.4.7
pente franchissable ................... 2.4.8
permanents, accessoires de préhension ...6.1.4
plate-forme tournante ................... 414
pont, appareil de levage a charge
suspendue dutype .................... 1.11
pont, ossaturede ...................... 411
pont portique . ............ . ... 11.1.2
pont portique acable ................. 1.1.2.2
pontroulant .......... ... . ... . ...... 1111
pont roulant a auges et a électroporteur . ... 1.2.4
pont roulant a benne preneuse pour
auges amitrailles . .................... 1.25
pont roulant arrache-goujons . ........... 1.2.7
pont roulant chargeur de four Martin ... ... 1.2.6
pont roulant chargeur de lingots ......... 1.2.10
pontroulantdecoulée ................. 1.2.9
pontroulantde forge ................. 1.2.11
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pont roulant de four pit ................ 1.2.13
pont roulant démouleur ................ 1.2.12
pont roulant électroporteur pour auges a
mitrailles .......... ... 1.2.4
pontroulantgerbeur ................... 1.2.8
pont semi-portique . ................. 1.1.1.3
pont strippeur . ... 1.2.12
portée . ... .. 22.1;24.2
portée a partir de I'axe de basculement ....2.2.2
porttedebec ................ ... ..... 2.2.3
portée, indicateurde ................. 5.1.8.1
portée, variationdela .................. 3.14
POrtique ... .. 4.9
potence surcolonne ................ 1.1.39.1
poulie ..... ... .. . ... 4.22
profondeur de descente ................ 2.2.7
R
rayon de courbure de la voie de
roulement . ... 2.4.10
rayon minimal de braquage ............. 24.11
relevage de I'appareil de levage a charge
suspendue, indicateurde ............. 5.2.2.2
relevagede lafleche ................... 3.1.3
relevage de la fleche, limiteurde ....... 5.1.4.7
relevage, indicateurde ............... 5.1.8.2
rotation de tambour, indicateurde ....... 5.2.2.3
S
sécurité (dans le circuit hydraulique),
soupapede .......... .. ... 5.2.1.8
soupape de sécurité (dans le circuit
hydraulique) ............. ... ... .... 5.2.1.8
stabilité ......... . ... . 3.2.1
stabilité encharge ..................... 3.2.2
stabilité propre . ......... ... ... 3.2.3
stabilité, vérinde .............. ... ..... 4.26

T
tampon ............... 5.14.8
our ... 4.15
translation de I'appareil de levage a
charge suspendue .................... 3.15
translation, limiteurde ................ 5145
treuil ... .. 4.6
Y
variationde laportée .................. 3.14
vérinde stabilité ....................... 4.26
vérins de calage, distance entre ......... 2.4.6
vérins de calage, empattementdes ....... 2.4.5
vitesse d’orientation ................... 2.3.3
vitesse d’'orientation, limiteurde ........ 5.2.1.4
vitesse de déplacement du chariot ....... 235
vitesse de déplacement du chariot,
limteurde .............. ... . ....... 5.2.1.7
vitesse de descente de lacharge ........ 23.1
vitesse de descente de la charge,
limiteurde .............. ... .. ...... 5.2.1.5
vitesse de levage delacharge .......... 231
vitesse de levage de la charge, limiteur
de ... 5.2.1.5
vitesse de miseenplace ............... 2.3.2
vitessedepose ............. .. ..., 2.3.2
vitessederoute ............... ... .. 2.3.8
vitesse de translation .................. 234
vitesse de translation, limiteurde ....... 5.2.1.6
vitesse de variation de la portée ......... 2.3.6
VOIE e 2.4.3
voie de roulement, hauteurdela ......... 2.2.9
voie de roulement, pentedela .......... 2.4.7
voie de roulement, rayon de courbure de
la 2.4.10
Z
zone de débattement arriere . ........... 2.2.5
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038 .. 2.4.4
6a3a BbIHOCHBIX OMOP .« v v v v v e e e e e e 2.4.5
BaANACT o 4.20
BALLHS . 4.15
ONOK (KAHATHBIA) . v v oot 4.22
OYAED - o 51438
B
BPEMA UBMEHEHNABLINIETA . v . v v v v e e e v v 2.3.7
BPEMS PAB0YHErO LMK . . v v v 2.3.9
BBUIET o 2.2.1
BBUTET KOHCOSIM & v vt vt e i e e e e e v 2.2.3
BbINET OT pebpa ONPOKMUOLIBAHUS . ... ... .. 2.2.2
BbIJIET OT MOLKPAHOBOMO NMYTU . . .o oo . . 2.2.9
BbICOTAMOOBEMA . . . vt v i e i e e e 2.2.6
r
rabapUT 3aOHWA . . . o oo 2.2.5
rabapuT MPUBIIMKEHUS . . ..t 2.5.2
FNYOUHA OMYCKAHUST . o oo e e e 2.2.7
rPY30MNOABEMHOCTL BPYTTO © v v v v v e 6.1.7
rPYy30NOOBEMHOCTb HETTO . v v v v e v e v v 6.1.3
rPY30NMOObEMHOCTL MOME3HAA . . . ..o v v ... 6.1.1
rPY30M0ObEMHOCTb MPOMEXKYTOYHAS
(HAKaHaTaX) . oo e 6.1.5
i
OABMNEHNE KOMECA .+ v v v ve e ie e e e 2.1.5
OMaNa3oH MOOBEMA . . . v oot i e i e e 2.2.8
n
M3MEHEHME BLINMETA . . v v vt e i e e e e 3.1.4
WCMbITAHWE OMHAMUYECKOE . . . v v v v oo v e e v 3.3.2
WCMbITAHME CTATUHECKOE . . v v v v e e e e v v 3.3.1
K
KNanaH NpeaoxXpaHnTesbHbIN (B
TUOPOCUCTEME) . v v v et e i e e e 5218
KOTTES v vttt et 2.4.3
KOMOHHA & v vttt e e et e e 4.16
KOHTYP OMOPHBIA . . o oot e e e e e e e 2.4.9
KpaH BallBHHBIA . . .o oo oo 1.1.34
KpaH BENOCUMEOHbIM . . ..o i n . 1.1.3.9.3
KPaH MMOPaBANYECKNA . . . oo oo e e e e e . 1.4.3
KpaH MREnMEPHbIN . . .o oo oo 1.2.2
KPaH rPy30MOOABEMHBIA . . . oo e e e e e e e e e e 0
KpaH >XENEe3HOOOPOXHbBIA . . .. ... ... 1.1.35
KpaH KabelbHOrO TUMa . . . .o v v e e e e 1.1.2
KpaH KabembHbIA . ..o oo 1.1.2.1

KpaH KabeslbHbIi MOCTOBOM . . . . ... ... ... 1.1.2.2
KPaH KOBOYHBIA . o oo oo 1.2.11
KPaH KOBMOBBIV . . o v v oo e 1.1.1.2
KPaH KONMOALEBBIA . . .. i e ee e e e 1.2.13
KPaH KOHCOSTbHBIM . . . . . oo e e e e e e e e 1.1.3.9
KpaH KOHCOJSIbHbIM HA KONIOHHE . . . . . .. .. 1.1.3.9.1
KPaH KPIOKOBOM . . . o oo oo e 1.21
KPaH SIMTEMHBIA . . . oo oo oo 1.2.9
KPaH MarHUTHBIA . . . o oo 1.2.3
KPAaH MaYTOBbIA . . . oot i i e e e e e 1.1.3.8
KpaH Ma4TOBbI BAHTOBLIA . . . . oo v ... 1.1.3.8.1
KpaH Ma4TOBbIA )KECTKOHOTUM . . . .. . . .. 1.1.3.8.2
KPaH MOCTOBOTO TUMA &+ .« v v oo v e e e e e e 1.1.1
KPAH MOCTOBOM . . o oot e e i e ee e e e 1.1.1.1
KpaH MyfibOOrPeNCAEpHbIN . . oo oo oo oL 1.2.5
KpaH Myfb03aBaIONHbIA . . . oo e 1.2.6
KpaH MySIbAOMArHUTHBIA . . . oo oo e e e e e . 1.2.4
KPAHHACTEHHbIM . . . . .o . 1.1.3.9.2
KpaH HEMOBOPOTHBIM . .« o v v e v e e e e e e 1.5.2
KpaH HEMOSTHOMOBOPOTHBIN . . . . .o oottt 1.6.11
KPaH OMOPHBIA .+ . o oo oo 1.6.1
KPaH MeEPEdBMXKHOM . . ..o e e e ie e e e e e 1.3.5
KPAH MEPECTABHOM . . . . v ieee e e e e e 1.3.3
KPaH MAaBYYUIA . . oo oo 1.1.3.6
KPaH MOBOPOTHBIA . . . ot e e e e e e e e e 1.5.1
KPAH MOABECHOM . ..ot i i ie e e e e e 1.6.2
KpaH MOSIHOMOBOPOTHBIN . . . . v v v v v v e e e 1.5.1.2
KPaH MOSTYKO3MOBOM . . o v v v veee e e e e 1.1.1.3
KpaH NONYyNOPTAIbHBIA &« . v v e e e 1.1.3.2
KPAaH MOPTASBHBIA . . . .o e e e e e e 1.1.31
KPaH MOCaA0YHbIA . ..o e e e e 1.2.10
KPaH MPULEMHOM . . . oo e e e e e e e 1.3.5.2
KPaH PpaamanibHbId . ... 1.34
KpaH 015 pa3geBaHng CIMTKOB .. ..o .. 1.212
KRAH PYHHOM © o oo oo e 1.4.1
KpaH CaMOMOObEMHBIA . . . . oo v v e e e e et . 1.3.2
KpaH CaMOXOOHBIM . . .. oo i i i e 1.3.51
KpaH CTAUMOHAPHBIN . . . oo e 1.3.1
KPaH CTPEMOBOTO TUM& &+ .+ v v v v e e e e e e v 1.1.3
KpaH CTPENoBOM CaAMOXOOHBIA . . ... ... ... 1.1.3.3
KpaH CTPENOBOM CYAOBOM . . oo v v e e e .. 1.1.3.7
KpaH CTRUMANEPHBIA . . .o oo 1.212
KPAH-LUTABEMNEPD . v v v oot e e e e 1.2.8
KPaH WTHIPEBOM . . . v oot 1.2.7
KpaH SNEKTPUHECKNA . . o oo 1.4.2
KPYr OMOPHO-MOBOPOTHBIA . . oo v v e v e e e . 413
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NEOEMAKA vt 4.6

M
MacCCa KOHCTPYKTUMBHAS . . . . oo v e vee e e v v 2.1.3
MACCA OBLLAT oo v v ettt 21.4
MEXAHW3M U3MEHEHUSA BBINETA . . . . v v v e e . 4.4
MEXaHW3M NePedBMKEHNI KpaHa . . ... ... .. 4.2
MEXAHWN3M NEPEnBUIKEHNS TENEXKKU NN
T 4.3
MEXaHU3M MOBOPOTA . v v v v vt e e e e e e e e e e 4.5
MEXAHU3M MOOBEMA . . o v v v v e v e e e e e e e 4.1
MOMEHT FPY30BOM v e e e e e e e 2.1.1
MOMEHT rPY30BOW ONPOKMALIBAOWNA . . . . . . . 21.2
MOCT & vttt et et e 411

(0]
obopynoBaHme HalleHHO-CTPESIoBOE . . . . ... 418
OMPAHUYUTESD + v v v e e e e e et e e e ee e 511
OrpaHnYMUTENb BEICOTHI MOALEMA . . . . .. . .. 5.1.4.2
OrpaHNynTESb ryOVHbLI ONyCKaHns . . .. . .. 5.1.4.3
OrPaHUNYUTENb HArPY3KU . . oo oo e e 5.1.31
OrpaHuYUTENb HaKoHa cTpenbl . ... ... .. 5.1.4.7
orpaHuYnTEsNb HAMOTKM KaHata . . . . . ... .. 52.1.2
OrpaHVNYUTENb NEPEOdBKEHNS . . ... ... .. 5.1.4.5
OrPaHNYNTENb NEPEOBMIKEHNSA TENEXKN . .. 5.1.4.6
OrPaHNYUTENL MEPEKOCA .« v v v v v e e e e e 5211
OrPaHNYUTENb MOBOPOTA &+« v v v v e e e e 5144
OorpaHNynTESb PaboYero OBMXKEHNS . . . . . . 5.1.4.1

OrPaHNYNTENb CKOPOCTU NepedsuxkeHus .. 5.2.1.6
OrPaHNYUTENb CKOPOCTU NEPEedBUKEHUS
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OrpaHn4mUTENlb CKOPOCTU MOBOPOTA & . . . . . . 5214
OrpaHnynTENb CKOPOCTU Noabema

(ONYCKaHMUSIPY32 « o v v v v e e e 5215
OrpaHuYnTENb CMaThIBAHWY KaHata . . . . . . . 5213
OrpaHNynTENb PYHKLUMA KpaHa . . . . . .. .. ... 51.2
OMOPABLIHOCHASA .« v v v v v v et e e e e 4.26
OpraH rpy303axBaTHbll . . .. ovvv e e e e e et .. 4.25
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nepenpuKeHne (HanpaBieHne) . ......... .. 3.1.6
nepedBmKeHMe KpaHa .. ........coo oo 3.15
nNaTgopmMa NnoBOPOTHAA . . . v v v v v v n .t 414
1101 =10] 010 1 3.1.7
MOLABECKA KPIOKOBASA .« « v v v v v v e 4.24
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