17. A mikrovezérlőket általában ipari (gyártási) folyamatok felügyeletére, irányítására, valamint méréstechnikai feladatokra használják. A mikrovezérlők speciális perifériákat igényelnek a folyamatirányításhoz. A mikrovezérlő működése alapján magyarázza el a folyamatirányításban használt be- és kimeneti (egységek) perifériáinak feladatát és működését! Felkészülése és felelete során használja az alábbi információkat!

A mikrokontroller vagy mikrovezérlő egyetlen lapkára integrált, általában vezérlési feladatokra optimalizált számítógép.

Költséghatékonyan képes ellátni egyszerű, kis számítási teljesítményt és operatív tárat igénylő műveleteket. A tervezés során törekszenek rá, hogy minél kevesebb járulékos alkatrésszel lehessen megoldani a feladatok legszélesebb skáláját amellett, hogy az eszköz fogyasztását, méretét és költségét minimalizálják. Ezt a IC lábainak multiplex felhasználásával és beépített perifériákkal érik el.

Programozásuk a *PROM-okhoz (PROM, EPROM, EEPROM) hasonló módon, a logikai magas szintnél nagyobb égetőfeszültség alkalmazásával történik. A régi típusok egyszer voltak programozhatóak, de az új eszközök gyakorlatilag mindegyike Flash-ROM alapú programtárat tartalmaz, így akár egymillió beírás/törlés ciklust is elviselnek.

Külön program memóriával és külön adatmemóriával rendelkezik!!a hagyományos Neumann architektúrájú számítógépektől eltérően.
· A mikrovezérlő (8 bites) belső felépítése, működése


· A mikro vezérlők felhasználási területei:
· A mikro vezérlőket általában folyamatok felügyeletére, irányítására használják, elsősorban az iparban, de manapság olcsó ára miatt szinte minden kisebb berendezésben már mikro vezérlő vezérli a eszközöket. pl: kerékpár villogó, elektromos játékok, stb.
· MIELŐTT KINYOMTATNÁD

· EZEK AZ ALKALMAZOTT SZÁMÍTÁSTECHNIKA KÖNYVÜNKBŐL VANNAK!!! 76. oldaltól
· Bementi egységek: méréspontváltók (multiplexerek), mintavevő és -tartó szervek, A/D átalakítók, kétállapotú bemenetek, időzítő/számláló áramkörök
[image: image1.png]5.2.1. A szamitégépes folyamatirdnyitds bemeneti egységei

frzékelok, Homérséklet, nyomas, aramlas, szint, elmozdulas stb. érzékelésére
alkalmas eszkdzok, amelyek megfeleld atalakitd kdzbeiktatasival dltaldban analog
villamos jelet szolgdltatnak.

Méréspontvalték (multiplexerek). A folyamat feldl érkezd analog jeleket legtobb-
szor a méréspontvalté kapcsolja az A/D atalakito bemenetére. Az alkalmazott mul-
tiplexerek reedrelés vagy félvezetés kialakitasnak lehetnek. A reedrelés multiple-
xerek elénye, hogy nagy fesziiltség (300 V) és viszonylag nagy dram kapcsolaséara
alkalmasak, tovabba, hogy a vezérld- és a kapesolt kor galvanikusan szétvalasztott.
Hatranyuk a korlatozott élettartam, a mitkddési bizonytalansag, a lasst mitkodés (a
kapcsoldsi id6 kb. 1 ms) és a jelents vezérlbteljesitmény. A félvezetés multiple-
xerek CMOS technologiaval késziilnek, 8 vagy 16 csatorna kapcsolasara alkalma-
sak. Kapcsolasi idejiik 0,5-1 ms, a kapcsolasi fesziiltség 8-15 V.

Erésiték. A kivant jelszint elérése érdekében gyakran az analog jelek erositésére
van sziikség. Az pC-es rendszerekben alkalmazott erdsiték a specialis szamitogépes
alkalmazas miatt altaldban digitalisan programozhatbak és a galvanikus levalasztas
érdekében optikai csatoloval ellatottak.
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A szamitogép a program 4ltal eldirt szabalyozdasi vagy vezérlési funkcidkat valésit-
ja meg, és ehhez digitalis formaban eldallitott jeleket ad ki. Ezeket a jeleket a
kimeneti folyamatcsatolé modulok illesztik az egyes beavatkozé, végrehajté
szervekhez, amelyek analog vagy digitalis elemek Ichetnek.

D/A atalakiték. A D/A atalakitok legfontosabb alkalmazdsi teriilete az analdg vil-
lamos jelet igényld beavatkozd- és megjelenité- (display) eszkdzok, regisztralok
mikadtetése. A D/A  atalakitok gyartéi nagy figyelmet szentelnek a

mikroszamitogéphez valé kozvetlen illeszthetdségnek. Gyakori az olyan kialakitas,
amelynél a szamitogép a D/A atalakitét tarcimként kezeli.

Keétallapoth jelek kivitele. Kétallapotu jelek kivitelére alkalmas optolevalasztast
kimenetet abrazol az 5.4. 4bra.
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5.4. abra. Kétallapott kimeneti csatorna kialakitisa

Teljesitményerdsitésre alkalmas eszkézok. Annak érdekében, hogy a szamitogép
megfeleld teljesitményti beavatkozoszervet (pl. villamos motort) tudjon mikddtet-
ni, gyakran jelentds teljesitményre, ill. teljesitményerdsitésre van szitkség. A szilk-
séges teljesitményt

e relé, reedrelé, .

o feélvezetds teljesitményrelé (FR, Solid State Relays, STR),

o teljesitménytranzisztor, tirisztor
allitja eld.



[image: image4.png]Kétallapoti bemenetek. A folyamatban keletkezd kétallapoti jelek megfelels
szintillesziés és altaldban optocsatolés biztonsagi levalasztds utan kozvetleniil
csatolhatok a szamitogéphez.

Idézité/szaml4lé Aramkér. A pC-en beliili, ill. kiilsé folyamatok idézitésére vagy
események szadmldldsara alkalmas egység. Ennek megfeleléen be- és kimeneti pe-
rifériaként egyaréant felfoghat6. Az id6zit6-szamlélo altalaban a puC részét alkotja,
igy programbol kezelhet$ (beallithat6 vagy lekérdezhetd).




